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FOCYAAPCTBEHHBA CTAHAAPTYT COH3A CCP
A e

BANAHCHUPOBKA BPALLAIOUIMXCH TEN
TepmuHbl POCT

Balancing of rotating bodies. Terms 19534"""74

locranoBneHuem locygapcraseHHoro komurera ¢ranpapros Cosera Munucrpos CCCP
or 15 despann 1974 r. N2 484 cpok feicTBus yCTaHORNEH 0101 1975
¢ 01.01 1975 r.

po 01.04 1980 r.

Hacrosmuit cTaHAapT yCTaHABJHBAeT NpUMeHseMble B HayKe, TexX-
HHKE U NMPOHU3BOACTBE TEPMHHEI B 00,12CTH 0a/IaHCHPOBKH BpallalOIHX-
CA TeJ, KOTOphie SABJAAKTCA 0043aTeNbHBIMH [AJIA [IPHMEHEHHS] B J0KY-
MEHTallHH BCeX BHJIOB, VyueOHHKaX, YUeOHBIX NOCOOHAX, TEXHHUECKOH

1 CIIpaBOYHOH JIHTeparype. B ocrajabBBIX Ciayuyasx MPpUMeHeHHe 3THX
TEPMHHOB DEKOMEHAYETCH.

[IpuBopumoe B craHAapre onpejesieHHe TEPMHHA MOXHO NMPH HeoO-
XOAHMOCTH H3MEHHTh NO opMe 06e3 HapylleHHS COOTBETCTBYIOLLEro
MOHATHSA.

Jins KaKOoro NHOHATHA YCTAHOBJEH OJHH CTAaHLAPTH30BAHHBIN Tep-
MHH. [IpuMeHeHHe TepMHHOB — CHHOHMMOB <CTaHZAaPTH30BAHHOTO Tep-
MHHa 3anpeuiaerca. TepMHHBI, He AONYCTHMBIE K NPHMEHEHHIO, 000-
3HayeHnl noMero «Ham».

A1 OTAENbHEIX CTAHAAPTH30BAHHBLIX TEPMHHOB B CTaHXApTe NpH-
BEl€HbI B KaueCTBe CNPAaBOYHBIX HX KpaTkue (OopMul, KOTOphie paspe-
[1aeTCsl NPHUMEHATb, €CJHH HCKJIUYEHa BO3MOXKHOCTb HX Pa3JIHYHOTO
~OJIKOBaHHSI.

B crampapre B KayecTBe CNPABOYHBLIX NMPHBEJEHBH HHOCTPAHHBIE
SKBHBAJIEHTH HA HeMenkoM (D), aurauiickom (E) u dpannysckom (F)
f3LIKax.

Korgpa B npuMeyaHuu ynorpebJsierc TEPMHH, KOTOPHIH Ompexens-
eTcs JaJbllie 0 TEKCTY, PANAOM ¢ HUM B CKOOKax yKasaH ero mopsiixo-
BBIli HOMED.

Hanaune opuymansHoe Nepenevarka pocnpeuiena,

*
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TepMuHBl, OTHOCALIUECA TONABKO K THOKHM pOTOpaM, BbHIAEJIEHHI B
OTAeJIbHBIH pasied.

CTaHfapTH30BaHHble TepMHHbI HaOpaHbl NOJYXKHUPHHIM MIPUPTOM,
HX KpaTtkasi QopMa — CBETJbIM, a HeJONyCTHMbIE — KYPCHBOM.

B cranpapre npuBeneHbl aJ@aBUTHBHIE YyKasarejan COAepKalLHXCH
B HeM TEPMHHOB H 3KBHBAJIEHTOB Ha HeMEIKOM, aHIJIMUCKOM H (paH-
ILIY3CKOM S3BIKaX.

B pexoMeHAYeMOM MNPHJOKEHHH NpPHUBEIeHBl eAUHHILI (PHIHYECKHX
BEJUUHH, IpUMEHsAeMble TIpH GajlaHCHPOBKE.

B cnpaBo4yHOM HNPHJIOXKEHHH IIPpHBEXEH DAL TEPMHHOB, UMEIOLLHX
6oJsiee LIMPOKOE NMPUMEHEHHe, HO HCHOJAb3yWINUXCA B obJgactu 6anau-
CAPOBKH BPallAlOUIHXCH TeJI.

B crannapre yutennl TtpeGosanua pexkomenganuu MCO/TK 108
Ne 1925.

TepMun l OnpelneneHue
e p— ——— e =t - e e = e e ————arerr—

OBUIME NMOHATUA

1. Porop Teno, Kotopoe npu BpallieHHH YIepXKHBAaeET-
D. Rotor ;f;XCBGHMH HeCYILIHMH TIOBEPXHOCTSIMH B OMO-
E' §§f§§ I[lpuMeuanysa:

| . ITop HecylUHMH MNOBEpPXHOCTAMH NOJ-

pa3yMmeBalOTcsd NOBEPXHOCTH Liand HJIH no-
BEPXHOCTH HX 3aMeHfIIHeE,

2. Hecymude mnoBepXHOCTH poTOpa Tepe-
RAIOT HATPY3KH HA ONOpPHl 4Hepe3 MOALUHII-
HHKH KAauyeHHs HJH CKOJILXKEHHSH, ras3oBHIe
HIH XKHAKOCTHBIE TOTOKH, MATHHTHLIE HJIH
WIEKTPUUECKHE NOJAA H T. L.

2. n-onopHuiii poTop PoTop, HMeoOmMHi # ONOP

D. n-Lagerrotor

E. n-support rotor
Single support rotor
F. Rotor a n support

3. MexonopHuiii porop JIBYyXOMOpHEIA pPOTOP, CYLUECTBEHHAS YacCTb
Hnn. Bryrpennui porop Macchl KOTODPOro paclofioXeHa MeXAY onopa-
Porop 8HYyTpenHezo pacnoaoxce- | MH (cM. yepT. 1| npuaoxenus 3)

HUA

Porop ¢ yenrpom macc mexoy

OnOPAMLU

D. Beidseits gelagerter Rotor
E. Inboard rotor |
F. Rotor intérieur
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I1podoaxcenue

Tepmun

4. KoncoanHplit porop

Hnon. Hapyxcuoui porop

Porop Hapyscro20 pacnoroxcerus

Porop, yeurp macc Koropozo .Ae-

HUT no OOHY CTOPOHY OT Onop

Porop ¢ maccold Ha secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor

. Rotor extérieur
a-faux)

5. JABYXKOHCOAbHBLIA poTOP

D. Zweikonsolenrotor

E. Two-outboard (Two-console)
rotor

F. Rotor a deux consoles

6. Potrop ¢ wusMeuswoileiica reo-

MeTpueH

D. Der
Rotor

Rotor mit veranderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor a géometrie instable

7. Ocb poropa.

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de !'arbre)

(en porte-

mechanisch  unstabile

OnpeleneHye

_-__M

Porop, cyulecTBeRHas 4acTh MACCH KOTOPO-
ro pacnojioXxeda 3a OJHOHM H3 KpPanHHX onop
(cMm. depT. 2 npunoxenus 3)-

Porop, cyllecTBEHHAA 4aCTb MAaCCH KOTOPO-
ro pacnojoXeHa 3a KpalHHMH onopaMu (cM.
yepT. 3 OpHAOKeHHA 3)

PoTOp, ¥ KOTOpPOro NpPH BpaUICHHH MEHAET-
CSi OTHOCHUTEJBHOE DAacCHOJOXEeHHE Mace
[IlpumMeuanne, 3ITO onpeaenesde or-
HOCHTCSI TaKXe K pOTOpaM, HMemlHM XO-
TA Obl OXHH TIUOKHA HJAH YOpyro 3akpen-
JIEHHBIH 9JICMEHT.

[Ipamas, coeauHAIOMIAs UEHTPH THAKECTH
KOHTYPOB NONEPEYHBLIX CeUYeHUH CepeiHH Hecy-
IMX MOBEPXHOCTEX poTOpAa

HEYPABHOBELWEHHOCTDL

8. HeypaBHoBewleHHOCTP pPOTOpA
HeypaBHOBeILIGHHOCTD

Han., Hucbasranc poropa
Lebaranc poropa

Hebasanc poropa

D. Rotor-Unwuchtrustand

E. Rotor unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. Crarnueckass HeypaBHOBELISH-
HOCTb pOTOD2

Craruueckasi HeypaBHOBEILIGH-
HOCTD

Han. Craruueckud ducbaaanc po-

TOpA

Crarudeckuidd nebaranc poropa
Craruueckuil debaranc poropa
D. Statische Unwucht

E Static unbalance

F. Déséquilibre statique

Coctoaude poTopa, XapakTepHayiolleecd
TAKUM pacrpejesieHHeM Mace, KOTOpoé BO Bpe-
MA BPAWIEHHH BHI3LIBAET NEPEMEHHLIe HAarpys-
KM Ha Ornopax poropa ¥ ero H3ruo

HeypaBHOBeueHHOCTE POTOPA, MPU KOTOPOH
OCb pOTOpPa M €ro rJjaBHasf LEeHTpaJbHafi OCh
HHEepUHU napanjenbHbpl (CM. uepT. 4 mpHuioOxKe-

HUA 3).
[IpuMeqyanue Craruyeckas Heypas-
HOBEIIEHHOCTb IOJIHOCTBLIO  ONpeHensieTcs:

raaBHBIM BekTOpoM aucbanancos (26), unan
sKkcueHTpucuTeToM (13) ileHTpa Maccel po-
TOpPAa, HJH OTHOCHTEJNbLHbIM  CMEILEHHEM
I1aBHOM UEHTPaJbHON OCH HHEPUHH U OCH
poOTODA, PaBHHIM 3HAYEHUID 3KCUEHTPHUCHTETA
LEeHTpPa ero Macchl
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ITpodosxcerue

TepMus

Onpelenenye

10. MoMenTHas  HeypaBHOBeLICH-
HOCTL pOTOpa

MoMenTHag HeypaBHOBEIIEHHOCTD

Han. Momenrnwid Jducbararnc po-

TOpa

Hucbaranc napst poropa

Heypagnoseuwennas napas poropa

Heypagroseuieunotilt MOMEHT poO-

Topa

Hucras OuxHamuveckan HeypasHo-
BCULEHHOCTD

Juereud Ounasmuneckull oucbaranc

Heypaenoscuwennocry napot

D. Unwuchtmoment (Taumel-
fehler, rein dynamische Un-
wicht)

E. Couple unbalance

F. Déséquilibre de couple

11, lunamudeckan  nHeypaBHOBe-
OJ¢HHOCTL pOTOpaA

JuHamMudeckas  HeypaBHOBelleH-
HOCTDb

Han, HQuuamuueckuif JSucbasranc

poropa

Hunamuweckuil sebaaanc poropa

Hurnanuveckuil debaranc poropa

CTaruxo-OuNaMuULecKas HeypasHo-

B8EUICHHOCTD

Craruxko-MoMenTHAR HeypaeHo8e-

WIEHHOCTb

HHoanotd Oucbasranc poropa

O6waan neypasroseuwenHOCTD poO-

T0DA

Craruxo-dunamudeckud ducbaranc

poropa

D. Dynamische Unwucht

E. Dynamic unbalance

F. Déséquilibre dynamique

12. KBasncTaTHueckasms HeypaBHO-
BEeWIEHHOCTh POTOPA

KBasucrarnueckaas  HeypaBHOBe-
IIEHHOCTD

Han. Keasucraruueckuit OJucba-

AQHC poTOpa

Ksasucraruseckuii debasanc po-
TOpa

Keasucraruuecxkuil wnebasanc po-

Topa

D. Quasi-statische Unwucht

E Quasi-static unbalance

F. Deéséquilibre quasi-statique

HeypaBROBelIeHHOCTb POTOPA, NMPH KOTOPO#R

OCb pOTOpa H €ero rJaBHas lLeHTpaJbHafA OCh

HHEePLHH NepeceKaloTcsa B UEeHTpe Mace poropa
(cM. 4epT. O NpHJAOKEHHS 3J).
[IpuMeuvanne MoMeHTHAS HEYypaBHO-
BEIIEHHOCTh  TNOJHOCTBY)  ONpelesseTcs:
rJIaBHLIM MOMEHTOM JHcbanaHCcOB poTOpa
HJAH JABYMS pPaBHBIMH 110 3HAUEHHIO aHTH-
napaJjjejJbHEIME  BeKTOpaMy HHcOANAHCOB,
JeXaluMHd B JIBYX HPOH3BOJbLHBIX NJOC-
KOCTSX, NEPHeHAHKYASAPHEIX OCH poOTOpAa

HeypapHoBemieHHOCTE  POTOpPA, NPH KOTO-
pOH OCh pOTOpPa H €ro IJaBHasdA ULeHTPaJbHafd
OCh HMHEPUHM NepecekaroTcs He B UEeHTpe Mace
WIH mnepekpemnBalorca (cMm. uepr. 6 mpuio-
Kenua 3)

[Ipumevanus:

. Junamuyeckas  HeypaBHOBEUIEHHOCTH
COCTOUT H3 CTATHYECKOH H  MOMEHTHOH
HEYpaBHOBEUIEHHOCTEH.

2. JIunamMuyeckas  HeypaBHOBEUIEHHOCTH
NOJNHOCTBIO QnpenenseTcs: TNAaBHLEIM BeKTO-
pomM (26) u raaBHLIM MoMeHTOM (27) AHc-
6aNaHCOB pOTOpPa HJAH ABYMA BEKTOpPAMH
nucbanancos (15), B ofumeM cayyae pas-
HEIX MO 3HAUYGHHI0O H HeNmAapal/eNbHbIX, Jie-
XKallHXx B ABYX IMPOU3BOJBHBIX NJAOCKOCTAX,
NepneHANKYJAAPHRIX OCH poropa («KpecT
nucbanaHcoBy)

JluHaMuyecKkas HeypaBHOBEUIEHHOCTb POTOPA,
IPH KOTOpPOH OCh pOTOp& M €ro riaBHas LeH-
TpanbHAafl OCh HHEPUHH TEPECcEeKaloTcd He B
nearpe Mmacc poropa (Cm. depr 7 npunoxe-
HHA 3).

[Ipumeganne, [Ipy KBaszucTaTHUECKON

HeypaBHOBEIIEHHOCTH:

rAaBHBIH BeKTOD AHCOAJaHCOB pOTOpa

(26) nepneHAHKYJAsIpeH OCH poOTOpa, NPO-

XOAUT Yyepe3 LEHTP ero Macc H JIeXHT B

MIOCKOCTH, COAepKalled TIVIaBHYIO ILeH-

TpaJbHYIO OCb HHEPIHH W OCb poOTOpa, a

rJIaBHBIH MOMEHT auc6anaHcoB poropa (27)

nepneHIHKyJasapeH 3TOH NAOCKOCTH;



13. IKcUEeHTPHCHTET Macch
D Schwerpunkisexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F Excentricité de masse

14. ToyeuHan HeypaBHOBeLIEHHAS

Macca

HeypaBHoBemennaa Macca

D. Unwuchtmasse

E. Unbalance mass

' Masse de déséquilibre (ba-
lourd)

FOCT 19534—74 Crp. 5

I1podoadcerue

Onpegenense

wE— e —— — s

pucbanancel poropa {(15) Jgexatr B OZHOMN
NJOCKOCTH, cOojiepXKaled OCh poTOpa H ero
LIEHTP Macce
Panuyc-BekTop 1EHTpa paccMaTpyBaeMoH

Maccel OTHOCHTEJBHO OCH pOTOpa.

[Ipumeyanusn:

1. PaccMarpnBaemoli Maccoil MOXeT #AB-
AATBCA Macca poTopa HAH Jjgiodas ppyrad
JOKAJbHO pPacHOJIOXKeHHAasA Macca.

2. Moayab 3KCUEHTPUCHTETA MAaCChl paBeH
DPAacCTOSHHIO OT OCH pOTOpa IO HEHTpa pac-
CMATPUBAEMON MAaCChH, a YrJ0BO€ IOJ0XKe-
HHEe pajauHyca-BeKTOpa 3TOH Macchl YIOO6HO
OnpenensiTh B ULHAHHAPHYECKOH CHCTEME
KOOpAHMHAT, CBA3aHHOK C OCBIO pOTOpA.

3. lasa n-onopHoro poTopa MOMXKHO pace
CMATPHBATDL ISKCIEHTPHCHTET MACChl 4YaCTH
pOTOpa, PACHOJOKEHHOH MeXAy ABYMdA CO-
CeIHHMH OmMOpaMH
YcnoBHAA TouyeyHasw Macca ¢ 3afaHHBIM

SKCUEHTPHCHTETOM, BLI3HBAKIIass BO BpEMSN
BpallleHHs poTopa TNepeMeHHLIe Harpy3KH Ha
onopax H ero Harub

ANCBAJNIAHC

15. Nuc6anauc

Hnn., Jebaasarc

Hebaranc

Heypaanoseuietnrocre

D. Unwuchtvektor

E. Unbalance vector

I. Vecteur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3nayenne pucOananca

D. Unwucht

E. Amount of unbalance

t Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥ron aucGananca

Hnan <Paza cucbaraxca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage

E. Angle of unbalance

. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

BexTopHad BeJHuYWHA, paBHAs NpPOH3BEke-
HHI0 HEYDABHOBEIIEHHOH MACCH HA €€ SKCUEH-
TPUCHTET,

[lpumeganus:

| Bektop nuc6ananca nepneHauxyasped
OCH pOTOpa, NPOXOAUT uUepes LEHTP Heypas-
HOBEIIEHHOH MAacCH ¥ BpalllaeTcs BMECTe ¢
pPOTOpOM,

2. HanpaBnesue BexTOpa gucHananca cOB-
nmajaeT ¢ HaNpaBieHHEM SKCUSHTPHCHTETa
HeypaBHOBELIEHHOH MaccChi
Uucnosoe 3Hauenue, paBHOe TIPOU3BELEHHIO

HEYDABHOBEIUEHHOR Macchl HA MOAYAbL ee
SKCLEHTPHCUTETA

Yroa, onpenenfiolivii NOJIOKEHHE BEKTOpa
nucbasanca B CcHCTEMe KOODAWHAT, CBSI3aH-
HOH ¢ OCBH) pOTOpA
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TepMun
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Onpenenenne
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[8. TepMuueckas HecTaOGHALHOCTD

aucbanancos poropa

D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litat des Rotors

E. Thermal instability of the rotor
unbalances
Thermal instability

F. L’instabilité thermique

19. PexnmHoe H3MeHeHHe JaHcOa-

JaHCOB pPOTOpA

D. Beiriebsidnderungen der Roto-
runwuchte

E. Conditional
change

F. Change du déséquilibre d'un
rotor de les conditions du tra-
vail

20. KoppekTHpyomas macca

Han. baaancuposouras macca

barancnan macca

Kowunencupytouwjuii epys

rotor unbalance

Il porusosec
D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse

E. Correction mass
(Counterweight)

F. Masse de correction
(Contrepoids)

21. ¥roa Xoppekuuu

D. Winkellage

E. Correction angle

F Angle de correction

22. KoppexrnpoBka macc poropa

KoppekTHpoBKa Mace

Han Hcenpasaenue pacnpedererus

MACC

D Massenausgleich
Rotormassenausgleich

E Rotor mass correction

F. ?{Jrrection des masses du ro-
or

23. TlnockocTb KOppekuuy

Hnan. flaockocte ucnpasaenus

Koppexrupyrowas naockocrs

baasancuposouraas naockocrs

[TaockocTy ypasuosewusanus

D. Ausgleichsebene

E Correction (balancing) plane

F. Plan de correction (plan d’équ-
ilibrage)

———

p— ——

Mamenenue paucbanaHcoB poTopa BCJAENCT-
BHe H3MEHEHHS €ero TeMNepaTryphl.
Illpumevanne Tepmuueckas
OHALHOCTH  AUcOasiaHcOB  poTopa
ObITE NMMOCTOSIHHOH HJIM BPEMEHHOH

HECTA-
MGOXKET

M3meHeHue aucbanancos porTopa, BhI3bIBaE-
MO€ pPAa3JaH4YHbIMH YCJIOBUAMH paboThi (BJaaXkK-
HOCTb, AA&BJE€HHC U AP ) H peXRHMAMH Harpy-
MKEHHA

Macca, ucnoab3syemas
aucbanaHcoB poTopa.
Mpumevanue Koppexktupywoliaa Mac-
ca MoXeT JA0GaBJAATHCH HJIH YAAAATHCH U
Tela pOTOpPa, a TaKXe [epeMelnarthcs No-
HEMY

AJS  YMEHbUIEHHSE

Yroj, ONpelessiiolini MoJOXKEHNAE KOpPpeK-
TUPVIOILeH MacChl B CHCTEME KOODAMHAT, CBA-
3aHHOH C OChIO pOTOpAa

IIponecc ¥3meneHHs WJIH nepeMelleHHs KOp-
PEeKTHPYIOUWHUX Macc [ YyMeHbIUEHHUA [IHUC-
6anaHCcOB POTOpA

[TnockocTh, NEepneHAUKyAspHAass OCH poTopa,
B KOTOPOHM pACNOJOXKEH LEHTP KOPPEKTHPYIO-
IeH Macchl
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I podorxcenue

TepMHR

~S—
L kil

OnpenenexHue

24. IlnockocTh NpHBeaeHHNa AHcOa-
JaHca
IlnmockoCTh NpHBeAeHUs
Hnon. Hcxodnas naockocts
ITAAORHAA NAOCKOCTS
KoHTpoarbHasa naockocTs
D. Bezugsebene
E. Unbalance reference plane
Reference plane
F. Plan de référence
25. InockocTh H3MepeHHsa aucOHa-
Aauca
[110CKOCTE H3MEpPEeHHS
D. Messebene
E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane
F Plan de mesure
26. ThaeHblli BEKTOp NHCOANAHCOB
poropa
['naBuBlfi BekTOp AHcOaJgaHCOB
Han. Pesyasrupyrowuil 8extTop
ducbarancos
Cymmapnusiii sexrop ducbaraHcos
D Hauptunwuchtsvektor
E Basic (main) unbalance vec-
tor
F. Vecteur de déséquilibre résul-
tant

27. F'naBHBIiH MOMeHT AaucOanaH-
C0B poTOpa
naBabpll MOMeHT aucHANAHCOB
Hnan. Pesyavrupyrowiuil MOMEHT
Cymmapnoil MOMeNT
HeypasuosgeweHnocTy napot
D Unwuchtmoment
E. Basic {main) unbalance couple
Couple unbalance
F. Moment de déséquilibre résul-
tant
Déséquilibre de'couple

2
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[InockocTh, nepneHaUKyAsipHass OCH pOTOpa,
B KOTOPOW 3aJalOT 3HaueHHe U yroa AuchHaa-
JIAHCA

[InockocTh, nMepneHauKyAsipHas OCH poTopa,
B KOTOPOH H3MepsAIOT 3HAYCHHE H Yyroa AHC-
OanaHca

BekTop, NepneHIuKYJAAPHBIA OCH pOTOpA,
NPOXOAANIHN Yepe3 ILIeHTP ero MacC U PaBHbIHA
IPOU3BENEHHUIO MACCH POTOpPA HA €€ 3IKCIEeH-
TpUCHTET (CM. uepT. 8 mpHAOKEeHHs 3).

[IppuMeuaHHs:

1. [naBubnii BexTOp AHCOANAHCOB pPOTO-
pa paBeH CYMMe BCeX BEKTOpOB AucbanaH-
COB pOTOpA, DPACMONOXKEHHHBIX B PAa3aHYHHX
MJIOCKOCTAX, NMEPNEHAHKYAAPHBIX OCH pPOTOpaA.

2. ¥ros raaBHOro BeKTOopa aucbanaHCOB
poTOpa ONpeaessier IOJOXKEHHe LeHTpa
Macc poTopa B CHCTEMe KOOPAHHAT, CBA-
3aHHOH ¢ OCBIO POTOPA
MoMeHT, paBHBIH TeOMETPHYECKOH cyMMe

MOMEHTOB BCeX HucOanaHcOB pPOTOPA OTHOCHU-
TeNbLHO ero uentpa Macce (cM. yept. 8 npu-
JOXKeHHusa 3)

[ITpuMedannas:

1. 'naBHBI#I MOMeHT HAHcO6aNaAHCOBR mep-
NEHAUKYASPEH TJaBHOH LEHTPAJNbHOR OCH
HHEepIUH ¥ OCH pOTOpa W BPAIlAETCA BMeCTe

C POTOPOM.
2. T'naBubil MoMeHT AHMCOaNaHCOB pOTO-
pa TNOJHOCTBIO oOnpenenserci MOMEHTOM

napH paBHBEIX MO 3HAYEHHIO AHTHNApPaJJeb-
HBIX AHcOaJaHCOB, pacnoJIOXKEHHHX B IABYX
MPOU3BOJBHBIX  MJOCKOCTAX, IEpNeHAHKY-
JSAPHLIX OCH poTOpa.

3. Moayap raaBHoro mMoMeHra aucfanas-
COB paBeH NPOH3BEHEHHI0O OJHOTO H3 AHC-
6a/saHCOB YKAa3aHHOH BHIIIE Napbl HAa TMJEe4O
3TON TAapHIL.
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928. HauaJbHbplit pucBananc
Hnn. Hauasouoti Oebasarc
Hauarorbiti nebasanc
Hauarbnas HeYypasHOBEUIEHHOCTY

D. Urunwucht
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

(Ursprithgliche

29. Ocrarounpiti paucbanaHc

Han. Ocrarounsiii debasarc
Ocrarouneili Hebaasanc
Ocraroynas HeypasHoBeweHHOCTb

D. Restunwucht
E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. JdonycTumbii axcGanaxc

Han. Qonyck uHa oducbasrauc
Honycxaemvil ducbaranc
Honyckaemvud debaranc
Honycxaemoiid nebaasaue
Hdonyexaemasn HeypasHoBewen-
HOCTb

D. Unwuchttoleranz

E. Acceptable (Permissible) un-
balance
Unbalance tolerance

F. Déséquilibre admissible Tolé-
rance de déséquilibre

31. ¥YnenpHbilt aucOGananc

Hun, ¥Yoeavnas HeypasuoseuwieH-
HOCTb

Yoeavroul debaranc

YoeavHblll HebaAanc

D. Spezifische Unwucht

E. Specific unbalance

F. Déséquilibre (balourd) spécifi-
que

————— - —— m— —

4, Yroj raaBHOTO MOMeNTa AUCHaAaAHCOB
OnpejesaeT MOJOXKEHHE 3TOr0 BEKTOpPa B CH-
CTeMe KOOpAWHAT, CBSI3aHHOH C OCBIO pO-
TOpa

Jluc6ananc B paccMaTpHBaeMOH IJIOCKOCTH,
NEepNeHAHKYJAAPHOIT OCH poTOpa, A0 KOppek-
THPOBKH €ro Macc

Hucbananc B paccMaTpHBAaeMOH MJIOCKOCTH,
IEPNEHAHUKYJAAPHOH OCH  pOTOpa, KOTOPBLII
OCTaeTcsl B HEH IMOCke KOPPEeKTHPOBKH €ro
Macc

Hau6oabminii ocratounnlii  aucaganc B
paccMaTpHBaeMOH NJOCKOCTH, IEPNEeHIHKYASAP-
HOH OCH POTOpA, KOTOPHIH CHHTASTCs MpHEM-
JIEMBIM

OTHowenHe MOAYJA IVIABHOTO BEKTOpa IHC-
6asaHcoB K Macce poropa.
[IpumMeuanne YaeapHnil aucOanaHc
onpeaeaser 3HaYeHHe IKCUEHTPHCHTETA
LleHTpa Macchl poTopa
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32, JlonycTuMbIii  yaeabHBbIA AHC-

6aaaHc

Han HQonycrumewi npedes ducba-
AaHCa

Adonyckaemsiii  yoeavnvtii ducba-
AQHC
Honycxkaemoti  yoeavubui odeba-
AQHC
Jdonyckaemoud yoesvuuiti Heba-

1AHC

D. Zulassige Unwuchttoleranz

E Acceptable specific unbalance

F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Déséquilibre spécifique admi-
sible

33. JLOCTHXMUMBIHN HAYANLHBIA AHC-

Gbanauc

D. Erzielbare Urunwucht
E. Controlled initial unbalance
F. Déséquilibre initial réalisable

WiealnliN
T — T —_

Hanbonbwiuft yneanunlit nuc6ajaHc, KOTo-
PbIH CUHTAeTCHA IPHEeMJeMblM

Hauanbueit  gucGanaHe, KOTOPBIA MOXKHO
CBECTH K MHHHUMYMY HHIAUBHAYVAaNbHOI Oanan-
CUPDOBKOH JaeTrased potopa H (MaH) TLATENb-
HbIM KOHTPOJIEM IIPpH KOHCTPYHDOBAHHH, H3-
rOTOBJIEHHH H CcOOpKe pOTOpa

BANTAHCHPOBKA

34. banancupoBka poropa
bDanancupoBka
Han. ¥pasunosewusanue poropa
D. Auswuchten
E. Rotor balancing

Balancing
F. Equilibrage
35. Craruvyeckas 6GanaHcHpOBKa
Han. basancuposka 8 o00HO4
NAOCKOCTU
Craruseckoe ypasHosewusanue
¥ pasriosewiusanue 8 o00noOl naoc-
KOCTU
D. Statisches Auswuchten
E. Static balancing
F. Equilibrage statique

36. MoMeHTHas GalnaucHpoOBKA

D. Momentenausgleich

E. Couple (moment) balancing

F. Equilibrage du couple (mo-
ment)

%

[Ipouecc onpejeneHusi 3HAUeHHA W yrJos
IHCcOaJlaHCOB pOTOpPAa H YMeHbLUEeHHMe HX KOp-
DEKTHPOBKOH €ro Macc

fMMfpumeuanune. Onepauun onpepene-
HHA H yMeHblleHHs AKcOANaHCOB MOTyT
BLIMOJHATBCA OJHOBPEMEHHO HJAH Nochaeno-
BaTEJbHO
banancupoBka, npH KOTOpOfl OnpenensieTcs

H yMeHbillaeTcA NMaBHHi{ BeKTOp AucbHa/aHCOB
poTOpa, XapaKTEepU3YIOWIHN €ero craTHYecKkyio
HEYpPaBHOBEIUEHHOCTb.

[Ipumeuanne Crarnueckyro GanaHCH-
POBKY INpPOBOAAT B OAHOH MJOCKOCTH KOp-
PDEKUHA; ONpeleIeHHYIO AJA 3TOH MJAOCKOCTH
KOPpPEeKTHPYIOILYI0O Maccy HHOraa YyaobHo
Pa3HOCUTP B  HECKOJBKO MNapajniebHbIX
JOCKOCTEN
banancupoBka, mpH KOTOPOH ONpeae/IseTCs

M YMeHblIaeTcA TIJAaBHHH MOMeHT HAHc6anaH-
COB pOTOpAa, XApPAKTEPH3YIOUIHMR €ro MOMEHT-
HYI0O HEeYpaBHOBEIUIEHHOCTD.

[IpumMeuanune. MoMmenrayio O6anaHCH-
POBKY NpPOBOJAAT HEe MEHee 4YeM B JABYX I10-
CKOCTAX KOPpPeKUHH
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37. luHamHyeckas OGaJaHCHpPOBKA
Han. basancuposxka 8 dsyx naoc-
KOCTAX

JHunamuueckoe ypasuogewiusarue
ypasrogewusaniue 8 08Yx nioc-
KOCTAX

D. Dinamisches Auswuchten

E Dynamic balancing

F. Equilibrage dynamique

38. basancupoBka Ha Mecrte
Han, [lTosesana 6asaxcuposxka HQ
pabodem mecre
ypasHosewlusanue Ha MecTe
[Tosegoe ypasunosewusanue
D Betriebsauswucht
Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site
Field balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage
de service
39. NMoanocroio

HBA poTOop
Han. IloaxnocTero YypasHoBelueH-

HbllL poTOp

HoeaarsHo cbasancuposaxHbli po-
TOP

Hoeaavrno ypasuoseuienusbiti  po-

cbanlaHCcHpoBAH-

TO

D. Wollkommen ausgewuchteter
Rofor

E. Perfectly balanced rotor

F. Rotor parfaitement équilibré

40. )KecTkuit potop

D. Starrer Rotor

E. Rigid rotor

F. Rotor rigide

OnpeneneHKe
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banaHcupoBka, NMpHU KOTOPOH OmNpeAensior-
ci M yMeHbIIAKTCA pucfanascel poropa, Xa.
DAKTEpUIYIOLIHE ero JHHAMHYECKYIO HeypaBHO-
BEIIEHHOCTb.

[[puMeganHasa:

. JunaMuueckyio 06aNaHCUPOBKY XKecCT-
koro potropa (40) pocTarouHO TIpOBORHTE
B ABYX NJOCKOCTAX KOPPEKUHH.

2. BanancupoBky ru6Groro potopa (84)
NpOBOAAT OOBIUHO 6osee yeM B JABYX IJOC-

KOCTAX KOppeKLHH.
3. Ilpy  nuHAMHYeCKOMH Ga/JaHCHPOBKE

YMEHBUIAKTCA KaK MOMEHTHAaf, TAK H CTd-
THY€CKad HEYPABHOBCHICHHOCTH DOTOPA Ol

HOBpEeMeHHO.,
BanancupoBka poropa B cOOCTBEHHBIX NMOA-

IDHMHHKAX ¥ omopax 0e3 yCcTAaHOBKH Ha Oa-
JAHCHPOBOYHLIH CTAHOK

Potop, y KOTOpPOro TAaBHHKM  BEKTOp H
riaBHBIH MoMeHT nA#c6anaHCcoB PAaBHB HYJIO.
[IpuMevanne B XKecTKOM NMOJHOCTHIO
c6aJaHCHPOBAHHOM pOTOpe TrJaaBHad IEHT-
pajJbHasd oOCh HHEpIUHH COBIAjaeT C OChIO

poTopa

PoTop, KOTOPHH cbasaHCcUpOBAH  HA
qacToTe BpallleHHs, MeHblled [epBOH KpH-
THYeCKOH B JIBYX  HNPOH3BOJBHHX  IJIOC-

KOCTAX KOPPEKUUH H Y KOTOpPOTrO 3HAYEHHA
OCTATOYHHX JAHc6anaHCOB He OYAYT NpPEBHI”
| wath AONYCTHMBlE HA BCEX UaCTOTaX Bpalie-
HHS BIJIOTh N0 HauboJblueh 3KCNJayaTanHOH-

HOH.

[IpuMeyaHHs:
1. Porop moaxed OGaJaHCHpPOBAThCA Ha

OMopax, MXeCTKOCTh KOTOPHIX MaKCHMAaJbHO
npubaHXaeTcsl K JKEeCTKOCTH €ro onop B
3KCIJIYATALIHOHHBIX YC/AOBHSX.
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4], TOYHOCTL OaNAHCHPOBKH

D. Auswuchtpréazision

E. Balance quality

F. Qualité d’équilibrage

42. Kaacc TOYHOCTH 6anaHCHpOB-

D. Prizisionsgrad des Auswuchts
Gitestufe der zuldssigen Un-
wucht

E. (Permissible) balance quality
grade

F. Degré du qualité d'équilibrage
Degré de balourd permissible

rOCT 19534—74 Crp. 11
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2. )KectkMM wnHoOrga HasHBalOT pOTOP,
KPHTHYECKAass 4YacTOTa BpaAlIEHHA KOTOPOro
HaMHOIO BHINIE €ro SKCHJAYaTallHOHHOH 4a-
CTOTHl BpaIIECHHA

ToynocTh 6ajaHCUPOBKH  XapPaKTepH3VETCA
NpoxM3BeleHHeM YAEJAbBHOrO AHcOanaHca Ha
HAHOGOMbIIYI0O YacTOTY BpalleHHdA poTopa B
SKCIJIYATAUMOHHBIX YCJOBHAX

Knace TouHOcTH G6aslaHCHPOBKH Onpenes-
€TCsl MO HOPMHUPOBAHHHIM MNpelenbHBIM 3Haye.
HHAM I pOH3BeIeHHA YyAenbHOTOo AucbagaHca
HA HaHOOJBIUIYI0 YACTOTY BpallieHHA poOTOPA
B SKCIIYATAHHOHHBIX YCJOBHAX,

[Ipumeuanue MexayHapodublil cTaH-
naptr MC 1940 pasnenser Becb AHanasoH

TOYHOCTH OasaucupoBku Ha 11 xaaccos

BANAHCHUPOBOYHbLIE CTAHKM

43. banaHCHPORBOUHBIN CTaHOK
Han. basaxcuposouroe ycrpod-
CTB80

baasancuposounas ycranoska
Cranox 0a8 ypasrosewusarus
ycranoexa o0aa ypasHosewiusa-
HUSA

Baarancuposounas Mawuuna

D. Auswuchtmaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44, CTaHOK IJ8 CTATHYeCKOM Oa-

JIaHCHUPOBKH

Han. Ipasurayuornwvidl 6asarcu-
pPOBOUHBLIL CTAHOK

Cranox 028 craruwecxoid 6aran-
cuposxu bes spaujenusn
Hespawarowuiica 6arancuposoy-
Hblll CTAHOK
baxrancuposounstil
spauienus
I'pasurayuonnoe ycrpoiicrso 6a-
AAHCUPOBKU
I'pasurayuonnoe
foujee YycTpoucrso
D. Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine

F. Machine a équilibrer statique

CTAHOK Des

ypasHosewusa-

Cranok, onpefensiomufi pHcOanaHcel po-
TOpa JAJf yMeHbUIeHHA HX KOPPeKTHPOBKOM
Macec.

[IlppMeyasus:

1. HekoTophle cTaHKH HMEIOT BCTPOEHHbIE
NpUCNOCOONEHUA AJA KOPPEKTHPOBKH Macc.

2. I'lpy cepHHHOM H MAaccOBOM NpPOH3BOX-
CTBe OonpeaeseHHEe H yMeHbLIeHHe AHcOGanaH-
COB MOTyT ObITH COBMEIICHLL

DanaHCHpPOBOUYHBINI CTAaHOK, ONpeae/sionui
TOJbKO [JVIABHBIH BEKTOP MAUCOATAHCOB

[IpumMeuanue. CraHOK AjnA cTaTUyec-
KOl 0aJaHCHUPOBKH MOXeT onpelejsTb rjas-
HblH BeKTOp AHcOGaNaHCOB poOTOpa:

a) NpH NOMOLIIM CHJABl THAXecTH Ha He-
BpalulalouiemMcss poTope;

6) Ha BpalllaegMOM HM poTope (B OIUHA-
MHYECKOM pexume);

B) ApyruMu cnocobamu
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45. CtaHOK naa  AHHAMHYECKORN BanadcHpOBOYHKIT CTAHOK, OMNpemeasOLIH
banaHcupoBKH aucbanaHchl Ha BpallaeMOM HM pPOTODe.
Han. ILlenrpobexcnoii Gaararcupo- [Ippmevanune. B 3aBucuMocTy OT
BOUNBLIL CTAHOK KOHCTPYKIIHH CTAHOK A48 AHHaAMHUYecKOH
Cravox 0aa craruxo-ouxnamuye- 6aJIAHCHDOBKH MOXXET:
CKOlU basancuposxu a) AaBaTb HHOOpMaUHIO O AHc6aNaHCAX,
IlenTpobexcroe ycrpoicrso 6a- NpHBEAEHHBX K OAHOH, ABYM HJH HECKOJb-
NAHCUPOBKU KHM MJOCKOCTAM;
D. Dynamische Auswuchtmaschi- 0) HCOOJb30BATBCA ANA cTaTHyeckon 6a-
ne NAHCHPOBKH
E. Dynamic (Two-plane) balan-
cing machine
F. Machine a équilibrer dynami-
que (4 deux plans)
46. TlapasHTHas Macca Hacts maccw GanaHcupoBOuHOro cTaHka 6es
D. Tote masse Maccbl pOTOpPa, KOTOpas nepemeliaeTcs Hey-
E. Parasitic mass PaBHOBELICHHWMH CHJaMH poropa npH GasaH-
F Masse parasite CHpPOBKeE
47. ope3donanchbii  GaJaHCHPO- CTaHOK A AHHAMHYECKOA 6aJaHCUPOBKH, Y
BOYHLIA CTaHOK KOTOpPOTro 4acroTa BpallleHHd poTopa npH 6a-
Han, bBaaancuposounsvif cranox | AaHCHDOBKe HHXKe HAHMeHbmIell cOGCTBEHHOMN
C HeCTKUMU onopamu 4aCTOTHl KoJNeGaHHil CUCTeMBl, COCTOSiIe# H3
basancuposounvul cranox ¢ G0~ | POTOPa M Napa3UTHON Maceht
PE3OHAHCHbIM  PEXCUMOM paboTyi
baiancuposounsul cranox Adope-
30MAHCHO20 TUnda
banrancuposounsui cranox ¢ He-
NOJBUNCHOIMU ONOpamu
basancuposounsid cramox ¢ oce-
CTKUMU CTOUKaMU NOCWUNKHUKOS
barancuposounoiil CTAHOK HQ
HCOCTKUX NOCWUNHUKAX
D. Unterkritische (Kraftmessende)
Auswuchtmaschine
E. Hard bearing (Below reso-
nance) balancing machine
F Machine a équilibrer (& pali-
ers durs) a faible résonance
48. Pe3oHaHCHbIli GanaHcHpOBOu- CtaHok Aad JHHAMHYeCKOH O0ajlaHCHPOBKH,
HBIH CTaHOK Y KOTOpPOro 4acroTa BpallieHHss poTOpa TPH
Han baaancuposounsii cranox | 6anaHCMpOBKe paBHA  cOGCTBEHHOH wuacToTe
PE3CHAKCHO20 TUNa KoneGaHul CHCTEMEI, COCTORIIEH H3 pOTOpa H
PesonancHoe barancupo8oO4HOe | TAPA3HTHOH MACCHI
YCTpOUCTBO

banrancuposounsiii cranox ¢ ma-

ATHUKOB0U pamoll

D Resonanz-Auswuchtmaschine

E. Resonance balancing machine

F. Machine & équilibrer a réso-
nance
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49 3apesoHaHcHbidf  OGanaHCHpO-
BOYHLIH CTaHOK
Han basaxcuposounwili cTanoK

3QPE3VHAHCHO20 TUNa
baxsrancuposounvil craHok ¢ yn-
pyaumu onopamu
Lanrarcupoeounsii cTanok ¢ 3a-
PEBOHAHCHBIM  PeHUMOM paboTbl
baararcuposoynwvul cranoxk ¢ nod-
BUNCHBIMIL ONOPAMU
banraqcuposounsii cranox ¢ yn-
pycusy CToUxamu nodwiun{uKos
Baarancuposounsil cranox Ha yn-
preux nOOWUNKEKAX

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchtmaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine a équilibrer (3 pali-
ers souples) a forte résonance

50 HanbGoabluwf AONYyCTHMBIA

gHaAMeTP poTopa

D. Maximaler

chmesser
E Swing diameter on a given
F. Diamétre utilisable (Swing)

Wuchtkorper-dur-

¢1. banaucHpoBoYHas onpaska
Haon. lInundeas

baarancuposounsil san
Benoyvoeareavnoil san

D Hiliswelle, Auswuchtdorn
E Mandrel (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d’équilibrage)

52 DbanraHCHPOBOYHBIA KOMNJEKT
Han bBasancuposouroe 060pyodo-
8aine

Obopydosanue 0an
HUOHMOU 6asaHcuposKUy

D. Tragbares Auswuchtgerat (fir
Betriebswuchtungen)

E. Field balancing equipment

r I;/}atériel d’équilibrage de chan-
ier

sKcnAyara-

FOCT 19534—74 Crp. 13
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CraHoKk AJA AHHaAMHYecKoR OanaHCHDPOBKH,
y KOTOPOTO HACTOTA BpallleHHd poTOopa INpH
GasancHpoOBKe Bbille HaHuboabWIEH COOGCTBEH-
HOH YacToThl KO0Je0aAHHH  CHCTeMBl, COCTOf-
meit M3 poTOpa H MApa3HuTHOI MAaccHl

Iluamerp poTopa, NMpPH KOTOPOM 3TOT POTOP
elle MOMKHO YCTAHOBHThH HA AaHHbIH OaJaHCH-

POBOYHBIH CTAHOK

CGanancHpoBaHHLIA BaJ, HA KOTOPHId MOH-
THPYIOT MNojjexailee 0aJiaHCHPOBKE H3IE/HE

[1amepHTeabHble NPHOOpPLI, NO3BOJSAIONIHE
moJayyaTth HHpopMaunHio o gucbanaHcax poTo-
pa npd 6GanaHCHPOBKE Ha MecTe
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53. Hacrora sBpamienus npH Oa-

AAHCHPOBKeE

Hnan. baaancuposounas cKopocrs

Cropocrs barancuposku

Cxopocrs ypasHOBeliuUBaHUR

HcnsiraresvbHas cKopocTs

Baaancuposounsie oboporst

D. Auswuchidrehzahl

E. Balancing speed Rotational
frequency

F. Vitesse d'équilibrer

54. Bexkropmerp nucbanaHca

BextopMmeTp

D. Vektor-Messgerit

E. Vector measuring device

F. Appareil de mesturage de vec-
teur

55. Uuankartop a3Havenus pucbha-

JdaHCa

HMupuxarop mucbananca

Han. ¥xaszareav Qucbasranca
Hamepureso ducbaaarca

D. Unwucht-Anzeigeinstrument
E. Unbalance indicator

F. Indicateur de déséquilibre

56. Hnaukarop yraa nucbanaHca
Hnn. ¥xaszaresas yesro08020 noso-
oeHun oducbasranca

Yrxazareav ¢hpaset ducbaranca
Da308bill UHOUKATOP

Huouxkarop ¢aset

D. Winkelanzeige-Instrument

E. Angle indicafor

F. Indicateur d’angle

57. Epuunua Koppexkuuu

Han. Ilpaxruseckas yexna Oeae-
HUSL UBMEPUTEeAbHO20 ICTPOUCT8A
IIpakTuueckas edunuya Koppek-

yuu
D. Praktische Ausgleichseinheit
E. Practical correction unit

F. Unité pratique de correction
58, Ormerka yraa

Han. Ormerka Hauasa oTCueTq
yeaa oucbaaranca

Oruserka ¢asvt

dazosan oTMETKA

D. Phasenmarke

E. Angle datum marks

F. Marques d’angle

YacroTa BpalleHuss poTopa, NpHd KOTOpO#
U3MepAIOT aucbananc
[Ipu6op mA ONHOBPEMEHHOrO H3MepeHHs

yriaa ¥ MOAyJas Bexropa Auchananca

[Ipu6op Ha OanaHCHPOBOYHOM CTaHKE, KO-
TOpPHII NOKa3nlBaeT 3HAUYeHHe AHcbanalca.
[IpumMeuvanue MHHaukarop aucbanas-
ca MOXeT OpTb CTPEJOYHEIM, OCUHJIAOTDA-
¢uyecKuM, HHPPOBHIM U T. I.

[Tpu6op Ha O6aJaHCHPOBOYHOM CTaHKE, KO-
TOpHIH MOKa3blBaeT yroJ jaHcbanaHca

Enquunua, cOOTBETCTBYIOLIAS UEHE [eJIEHHA
HHAMKATOpa 3HaueHUa aucbatianca.
[TpuMeuanune EauHRUL  KOppeKUHH
CBA3BIBAOT C 3KCHEHTPHCHTETOM KOPPEKTH-
pyouien Macchl uyepe3d TIyOHHY OTBEpCTHSH
onpeneNeHHOro JAHaMeTpa, Maccy HAd AJH-
Hy HaBapHBAeMHEIX 3JeMEHTOB, pasmep npoob-
KH H Ap.
OTMmeTka Ha poTope, OT
OTCYeT yraa aucbaJsaHca.
[Ippumeuanue OTMeTKa MOXeT ObITb
MAardHTHONK, ONTHYECKOH, MeXaHHYECKOH,
pajHOaKTHBHOH H T, I

KOTOPOH BenyT
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09. I'eHepaTOp ONOPHOro cHrHajga YcTpoHCTBO AJI MOJNYYEHUS CHrHaja, ompe-

Han, 3rasounsilt eeneparop (ha- | pensioumiero yriosoe MONOKEHHE poTopa
36l

T'eneparop ¢hasst

Onopubid eeneparop
DazopeeyARTOP

D. Phasengeber

E. Angle reference generator

F. Générateur de référence d’an-

gle
60. Baaumuoe BansAHHE RNJAOCKOC- HM3MeHeHHs noOKa3aHHi HMHAHKATOPOB B OJ-
Teft KOpPeKIHH HOR TMJIOCKOCTH KOPPeKUHH [aHHOrO poTopa
Hnn. [lepexpecTrnoe eausuue nao- | npu MaMeneHHn AucOanaHnca B ApYyron mnaoc-
cxocTell Koppexyuu KOCTH KOppeKIHH

Illomexu & naockocTu KOppexuuu

Hurepgpepenyus naockocred:

Bsaumnoe sausnue naocxocred

b6arancuposxu

Bzaumnoe eauanue naocxkocreil

UCNpasAerun

D. Ausgleichsebenen-
Beeinflussun

E. Correction plane interference
(cross-effect)

F. Influence du balourd dans le
plan opposé au plan de cor-

rection
61. Paspenenne naockocreft xop- Onepauud yMeHbIIeHHS B3aHMHOTO BJAHSAHHSA
pexuHH MIOCKOCTEA KOppeKUuHH poTopa
Han. Hexarouenue 83QAUMHO20

BAUAHUR NAOCKOCTER KOppexyuu
D. Ebenentrennung

E. Plane separation

F. Séparation de plan

62. llenn paspenenns niaockocreft DNEeKTpUYecKas Uenb MeXAY H3MepHTelb-
KOPPeKIHH HHIMH BHOponpeoGpas3oBaTeNsMH U HHAHKATO-
Hnan, Lenv uckaodenus sauanus | paMa AHC6ANaHCOB, KOTOpPast SJEKTPHUECKH
nAOCKOCTEd KOppexyu paspgejfsieT NAOCKOCTH KODDEKIIHH.
Cxema pasdesenus naocxocredl [IpumMevanue. [lpm saexTpHuecKOM
JaeKTpuveckoe STAAOHUDPOBAHUE pasneJeHHN NJOCKOCTeR KOPPEKIHH He Tpe-
JAeKTputeckas pama GyeTcs CHENHANBHOTO DPACMOJOKEHUS H3Me-
D. Uberlagerungsschaltung  zur pHTEALHBIX BHOpoOmMpeoGpasoBaTesiell OTHO-
Ebenentrennung  (elektrischer CUTEJLHO POTOpA

Rahmen, Rahmenschaltung
E. Plane separation (nodal) net-
work
F. Réseau de plan de séparation
(nodal)

3 3ak. 617
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63. KosdduuueHT B3aHMHOI0 BJH-
SHHS TIJIOCKOCTEH KOPPEKUHMH
Koadbdunner BausHus

Han. Kosgpouyuent nomex o
NAOCKOCTU KOppeKyuu
Koagpuyuenr urTeppepenyuu
naocKocretl

Crenensy sausnus naocxocreil ba-
AQHCUPOBKL

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhailtnis

E. Correction plane interference
ratios Interference coefficient
(ratio)

F. Taux d’intertérence du plan de
correction

64. Koadhduuuenr yMeHbllIeHH s

Ancbaaauca

Han, Kosgduyuenr crHumerus

ducbaranca
D. Unwuchtsreduzierzahl

E. Unbalance  reduction ratio
(U. R. R.)

F. Rapport de réduction de désé-
quilibre (R.R.D.)

ITpodoaxcenue

OnpeneneHue

OrHoweHHe IOKa3aHHd MHAHKaTopa aucba-
JJaHCa OXHO¥M TJIOCKOCTH KOpPpPeKUHH pOoTOpa K
MOKa3aHHI0 HHAHKaTOpa AHcOasnaHca Ipyrou
MAOCKOCTH KOPPEeKUHH NpH HaJAHYHH JucbHa-
JaHCca B ONHOM H3 3THX IJIOCKOCTEH.

IlpuMevuanu4q:

1. KosdpuuHeHTs  B3aHMHOTQ BJHSHHA
ABYX nJuockocted koppekuun A U B nas-
Horo potopa (Kap, Kpa) ompemensiorcs
no gopMyaam:

Dap

Kap= o

BB
rie Dap 0 Dpp — NMOKa3auud HHAHKATO-
pa aucbasiaHca COOTBETCTBEHHO JAJS MJIOCKO-

ctei A w B, BH3BaHHbIE IHcOHAJAHCOM B
NAOCKOCTH B,

Kpa=

Dyy ’

roe Dpa n Daga4 — NOKa3aHHA HHAHKA-
TOpa  aucOanaHca COOTBETCTBEHHO [IJA
naockocten B U A, BB3BaHHEIe puchHaJjaH-
COM B mjockoctu A.

2. UeM Menbiie 3HaueHHI Kisip H Kpa,
TeéM Bblllie TOYHOCTH HaMepeHus AucbasaH-
COB B IMJOCKOCTAX KOPPEKIHH

OrtHowenwe yMeHbluenHs AHcHanaHca 3a
OJHY KOpPEKTHPOBKY Macc K HA4a/JbHOMY IHC-
GanaHcy B MRAHHOH MJIOCKOCTH KOPPEKIHH.

[IlpamMevyanna:
1. Kospdunuedr yMedblmieHus nucbasaH-
ca onpenenasercsa no ¢opmyae
D—D, D,

— —_— 1"-

rpe D, — sHaueHHWe HAYAJLHOTO IHcHa-
nauca; D, — sHauenne nucbasaHca mocnae
OMHOM KOPPeKTHPOBKH MacC B TOH Ke IJOC-
KOCTH.

2. KosbdunueHT yMmeHbIIeHHS AucOasaH-
ca ectb Mepa 39((PEeKTHBHOCTH YMEHbUIEHHA
xucbanaHca




TepMHH

e Hilslee—

65. UyBCTBHTENAbHOCTh OaJaHCHPO-
BOYHOI0 CTaHKA MO0 3SHAYEHHIO AMC-
6ananca

HyBCTBHTEABHOCTE MO Auclanaucy

D. Empfindlichkeit der Unwucht-

maschine

E Balancing machine sensitivity

to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitivity

F. Sensibilité d'une machine a

équilibrer

66. HyBCTBHTENLHOCTD OaRAHCHPO-
BOYHOro <CTaHKa no yriay pancba-
Janca

YUyBCTBUTENBHOCTh N0 YIJYy HAHC-

Gananca

Han. YyscrsuresvHocTes no ghase
D. Empiindlichkeit der
Auswuchimaschine entspre-

chend dem Unwuchtswinkel
E. Balancing machine sensitivily
to the unbalance angle
Sensitivity to the angle
F. Sensibilité d’angle d'une ma-
chine a équilibrer
67. Nlopor wuyBcTBHTEARHOCTH 62-
JAaHCHPOBOYHOrQ0 CTAHKa mno 3Have-
HHI0 AHcbaxnaHca
[lopor uyBCTBHTEJBLHOCTH 1O JHC-
basaHCy
Hnon. Paapewarowjas cnocobHOCTE
6aAQHCUPOBOUHO20  CTAHMKA 1O
ducbarancy
ITpeder uyscrauresvrocTu basan-
CUPOBOUHO20 CTAHKA
Munumarsnoill cueraa
Munumasvno OocTuscumbiié ocra-
Tounblld ducbaranc

D. Ansprechfdhigkeit der Auswu-
chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgrosse

E. Balancing machine minimum
response to the amount of un-

balance
Minimum responce to unba-
lance

F. Réponse minimale d'une ma-
chine & équilibrer pour la

valeur d'équilibre
31:
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OTHOlIeHHe H3MEHEHHHA MNOKa3aHHil HHIHUKA-

Topa Auc6anaHca K H3MEHEHHIO H3MepsieMOro
3Ha4eHHda AucbanaHca.

[IlpuMeuanne Pasaduarwr abconior-

HYyl0 Sp H OTHOCHTENBHYIO Sp, YYBCTBH-
T€JbHOCTh
AC AC
Sp="3p ¢ b~ AD|D

rne AC — n3MeHeHHe INOKas3aHHN HHIHKa-
topa aucbananca, AD — H3MeHeHHe 3Haye-
HUua aucbanaHcea;

D — 3Hauyenue aucbanaHca
OTHOIIeHNe H3MeHeHHs INOKasaHHi HHAWKaE-

Topa yrsia AucbanaHca X H3MeHeHHIO H3Me-
pseMoro yrna puc6ananca.

MIpauMewanne Pa3zauyaror aGcomor-
HYyI0 S, U OTHOCHTENbHYIO S, 4UYBCTBH-

TSJABHOCTD
S Ag B Ag
* A 'Y Agle’

rne Ag — H3MeHeHHe NOKA3aHMH HHIHUKA-
Topa yraa pHcbanauca;
A@p — H3MeHeHHe yrja aucbajsianca;
@ — yron gucbananca
HauMmenbinee HiMeHeHHe 3HavyeHHst OucOa-
JaHCa, KOTOpOE MOXeT BHABHTb H I0Ka3aTh
6anaHCHPOBOYHBIH CTAHOK B 3aJAHHEIX YCJIO-
BHAX

)
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68. TMopor YyBCTBHTENAbHOCTH O6a- HauMensilee u3MeHeHHe yraa xuc6aJanca,
NAHCHPOBOYHOTO CTAHKA MO YPAY | KOTOpOE€ MOXeT BMABHTD H MOKa3aTh GajaH-
aucbananca CHDOBOYHHY CTAHOK B 3378HHBIX YCJOBHAX

[Topor 4yBCTBHTEAbHOCTH 1O YIAY
nucbananca

Han. Paspewiaiowas cnocobHoCT
6aAQHCUPOBOLHOZ0 CTAHKG NG Yo-

;tjy ducbaranca
pedes 4YyBCTBUTEALHOCTU Gairah-

CPOBOYHO20 CTAHKA

Munumasvuoid yaoar

Paspewiarowi@a  cnocobrocTe no

Pase

D. Ansprechfdhigkeit der Aus-
wuchtmaschine entsprechend
dem Unwuchtwinkel

E. Balancing machine minimum
response to the unbalance an-
gle (degrees)
Minimum response to the un-
balance angle (degrees)

. Réponse minimale d'une ma-
chine & équilibrer pour I'an-
gle de déséquilibre

69. HRCHGPTHHﬁ nopor 4YyBCTBH- [Topor YYBCTBHTEJBHOCTH MO 3HAUYCHHIO H
TeNBHOCTH GanaHCHpoBOuHoro craw- | (HAH) YIVIy OCTaTouHOro Auc6anamca, ycra-
HOBJIEHHBIH H3roToBUTeNeM OAJAHCHPOHBOUHO-

K&
HJIH. 3ag8aeHHOE OOCTUICUMOE o CTaHkKa Ajfa poTopa OHPEREHEHHOI:I MaCCht

KauecTso 6arancuposKku
3asaeHubll MUHUMAABHO OOCTU-
acumsiil ocrarounstldl ducbaasanc
D. Sollausprechfdhigkeit
der Auswuchtmaschine
E. Claimed minimum achievable
residual unbalance
F. Qualité d’équilibrage réalisab-
le déclarée

70. Inanason noka3anufi Ganan- HanGoapwu#t ¥ Haumewpwni AucGanawchl,
H3MepsieMble 0aJaHCHPOBOYHBIM CTAHKOM B

CHPOBOYHOIO CTaHKa
D. Genauigkeit der 3a]2HHbIX YCJ0BHAX

Unwuchtmessung «
E. Balancing machine accuracy

F. Précision d’'une machine a équ-
ilibrer
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ITpounecc peryanpoBKH

6aJaHCHPOBOYHOTO
CTaHKa, NpA XOTOPOM IeHY JAeJeHUs HHAHKA-

71. Tapuposanue 6GaravMcupoBOY-
HOro CT&HKAa

Han. Kaaubposka Topa AHc6anaHca CBA3IWBAIT ¢ eJHHALAMA
Kaaubposanue KOppEeKIHH, BBHIGDAHHHMH AJf  I[JIOCKOCTER
IJTasonuposanue KOpPpeKIHH ONnpeaeNeHHOro poTopa. _
Tapuposka MMpumeyauune  TapHporanHe TNPEA-
I'padyuposxa ycMaTpHBaeT ¥ peTyJBPOBKY HHAHKATOpA
Tpadyuposarue yrna Auc6ananca, ecan 3To Tpebyercs
D. Eichung der Auswuchtmaschi-
ne

E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-
chine

F. Etalonnage de machine a équi-
librer

72. Tapuposounnifi portop

Hnon. Kaaubpyrowud porop

Henoirareavmslt poTop

TI'oaosnotl porop

ITANOHHbI pOTOP

Il poaepouroill porop

D. Eichrotor (Einstellrotor)

E. Calibration rotor

F. Rotor d’étalonnage

73. enp ycnosnolt GaNaHCHDOBKM

Hnn. Kosmnencayuonnoe ycrpod-

CT80

Komnencarop |

JTAAORUpYIOUlee YCTPOUCTEO

Hene xadxcyweidcs 0aAaHCUPOGKU

Llenv ycao8Ho20 YpasHoseuwiuea-

HUs

D. Kreis des fiktiven
Auswuchtens

- Kompensationseinrichtung

E. Fictions balance circuit

Compensator

F. Circuit de balance fictive
Compensateur

74. HacTpokika 6anaHCHPOBOUHOIO

CTaHKa

Han. ¥Yeranosxa

Peeyauposxa

Haaaodka

Oraadka

D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing
(Setting of
chine)

F. Réglage de machine a équi-
librer

machine setting
balancing ma-

OnHH H3 CepHiiHBIX POTOPOB, HCNOAL3YEMBIR
IJA TapHpoBaHHf 06alaHCHPOBOYHOTO CTaHKA

DneKTpHUECKass llenmb, BCTPOSHHAA B H3Me-
PHTENLHYIO 4acTh 0aNaHCHPOBOYHOTO CTaHKa,
MO3BOJAIOIANA HCKAIOYHTE 3J€KTPHYECKHM ny-
TeM BJHAHHE HauaabHOro AucGazaanca po-
TOpa Ha Nponecchl TapHPOBAHHA H pasjieneHHs

MJIOCKOCTEH KOPpPeKIHH.

[IlpuMeuaune Taxkas uendb NO3BOJALT
MOJy4aTh IJNEKTPHUECKHE CHTHAAM OJHHAKO-
BOR CHJIB, HO TIPOTHBOMOJOXHHlE 1O (a3ze
10 OTHOINEHHI0 X BHIXONHEIM CHrHAJAaM OfT
H3MEPHTEAbHBIX BubBponpeofpasoBareneh
GaJaHCHPOBOYHOIC CTAHKA

ITponecc, BKMIOYAIOLIHA MEXaHHYECKYIO pe-
['YAKPOBKY IpHBOAA pOTOpPA H  YCTAHOBKY
371eMEHTOB KpeMnJeHHs, TapHpPOBaHHE H3IMEepH-
TeJbHOR CHCTEMBI H pa3ieNieHue NJOCKOCTeMH
KOppEKIHH.

[IpumMevanune B Hexkoropuwx cayuasx
HACTPONKA BKJIOUAET BBEJEHHC B MAIUHHY
NAaHHEIX, KacalIMUXcsd TOJOXKeHHH IOA-
IHITHAKOB, PAJIAyCOB pacnojoXeHHst KOp-
DEKTHPYIOIIHX MAacc, H, €CJH BO3MOXHO,
JacTOTH BpalieHHs NpH 06aJaHCHPOBKe
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75. KoHTpoJbHBIA pPOTOD
Han. I'padyupogounsid poTop
Kaaubpoaounwilt porop
Pezyaruposourbiii porop
Y CTAHOBOURBIL POTOP
D. Testrotor
E. Proving (Test) rotor
F. Rotor de vérification (d’essai)
76. KoHTpoJbHBIA Tpy3
Hnn. Craudaprusid 2pys
D. Kontroll masse
E. Test mass (ioad)
F. Charge (masse) de contrdle
77. U3amepuTelbHblH HHKA Oanau-
CHPOBOYHOIO CTAHKa
HsMepuTeabHbIH IHKJ
Hnon, Luxa kourpoas basancupn-
804K020 CTAHKA
Huka usmepenus
Konrpoaonbid yuka
D. Messzyklus der
maschine
E. Measuring run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurage {(d'une
machine a équilibrer)
Cycle de mesure
78. IpoRONKHTEAPHOCTL HIMEPH-
TeJLHOr0 LHKJA
D. Messzyklusdauer
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

Auswucht-

79. BadaHCHPOBOYHKH HHUKA
Hnn. Lluka ypaexosewiusanus
D. Auswuchtszyklus

E. Balancing run
Balancing run (on a balan-
cing machine)

F. Cycle d’équilibrage
Cycle d’équilibrage
machine a équilibrer)

80. MpoponxurenbHoCTp GanraHcH-

POBKH

Han, Qb6ujas npodosncuresbrOCTS

barancuposKy

I1po0oANUTENbHOCTD

WILBAHUA

(sur une

ypasrosge-

QOnpepeneHue

P palli 1 —— e .

Porop, npHMeHsieMbiil AJS NpPOBEPKU BajaH-
CHPOBOYHOTO CTAHKA.

[Ipumeganue. O6oiuHO, KOHTPOJIb-

HBIH POTOP NOCTABJASIOT BMecTe ¢ 0GaslaHCH-
POBOUHBIM CTAaHKOM

['pys onpeneneHHOH Macch, NPHMEHSEMBIH

AJq NpPOBEPKU OCTATOYHOro Aucbananca po-
TOpa

COBOKYNHOCTb oOMnepauHid IPpH HIMEpPEeHHIX
BucOasaHcoB.

[IpumMeuannme. HMaMepHUTeJbHHH IHKI
BKJIOYaeT B celbs caelyloliHe 3Tambl: HaCT-
pohka ©0ajaHCupOBOYHOIO CTaHKa; NOAro-
TOBKa poTopa K 0OajaHCHpPOBKe, pasroH,
CUHTBHIBAHHE I0KA3aHHii; BHOer (TOpMOXKe-
HHe); npeoGpaszoBaHHe MNOKasaHHK Oanau-
CHPOBOYHOTO CTaHKa K BHRY yAoGHOMY AAdA
yMeHbllleHHA pxucbanaHcoB; NpPOYHE onepa-
IHH, HampHMep, TpeOyeMble njsi ofecrieue-
HHA 6e30MacHOCTH

BpeMst, seoGxoauMoe A TPOBEACHUSA H3-
MEepHTEJbHOrO IHKJAA 6ajaHCHPOBOYHOrO CTAH-
KA.

[Tpumevande. Ilpn GanancHpoBKe
CepHH OJ(HHAKOBHIX DOTOPOB BpeMs, HEO0O-
XOJHMOe JIJIn HAacTpOHKH 06anaHCHPOBOYHOTO
CTAHK3, HE BXOIHMT B IPOAOIKHUTEJbHOCTD
H3MEPHTENBbHOTO IIHKJA
[1uKkja, BKAIOYAOIMUA HIMEpPUTENbHBIH HHUKA

i omepalyH, HeOOXOOHMEIE /ST KOPPEKTHPOB-
KH Macc

Bpems, HeoGxopaHMoe MAJS TNPOBEJAEHHH 6a-
JTAHCHPOBOYHOr0  UHKJA, BKAOYadg  BpeMi
YCTAHOBKM M CHATHA pOTOpPa C GaJaaHCHPOBOU-
HOTO CTAHKA
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D. Dauer des Auswuchiens
(Boden-Boden-Zeit)
E. Floor-to-floor time
F. Durée fotale d’équilibrage
81. Mpou3BOAHTENbHOCTL OajaHCH-
POBOYHOro CTaHKA

D. Leistung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing machine production
rate

Production rate
F. Capacité de production
82. ¥npasasemoe OGaJaHCHpyIiee
YCTPOHCTBO
D. Steuerbares Auswuchtsgerit
E. Controllable balancing equip-
ment |
FF. Reglable équipement d’équilib-
rage
83. ABToGanancupyiouiee ycrpofi-
CTBO
Han. Camobasarcupyrowjee yor-
polcT8o
D. Automatische
Auswuchteirichfung
E. Self balancing equipment (de-
vice)
I. Dispositif a autoéquilibrage

Onpenenenue

Beanuuta,
6aNlaHCHPOBKH

abparHasd NPOAOJKHTENbHOCTH

YerpoficTeo, no3Bossiollee KOMMEHCHPOBATH
H3MeHeHHe JHcOaNlaHCOB pPOTOPa B IKCNIYE-
TARIHOHHHIX YCAOBHAX

YCcTPOHCTBO, 4BTOMATHYECKH KOMIIEHCHPYIO-
liee H3MeHenue pucbanancos porTopa B 3IKC-
NAyaTalHOHHBIX YCJIOBHAX

FUEKKHE POTOPBI

84. Tubknil porop

Han, ¥Ynpyeud porop

Hexecrxui porop

ITodarauselll porop

D. Nachgiebiger Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85. HuskouyactorHas O6anaHCHpOB-
Ka (nNpUMEHHTEAbLHO K THOKHM po-
TOPaM)

Han. HuakockopocTHas O6asaxcu-

posKa ,

Huakoobopornas 6aAancuposy

D. Niederirequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir flexible Rotoren)

Potop, KoTOopHii cOaNaHCHPOBAH Ha Yac-
TOTe¢ BpAINeHHA, MeRbmell nepBoft KpHTHUEC-
KOoH B JABYX NpOH3BOJBHHEIX NJOCKOCTAX KOp-
PEKLMH H Y KOTOPOro 3HAYCHHH OCTATOYHBIX
auc6anaHcoB MOTYT IIpeBHILATb IONYCTHMHIE
Ha HMHBIX 49acTOTaX BpalleHHA BOJOTH A0 HaH-
CoJbllleR 3KCNAYATALHOHHOM.

[IpeMevanune, IT0 OnpefeseHHe He-

NPHMEHHMO K PpOTOpaM C H3MeHAOIleAcH

reoMeTpHel

DanaHcuposka Ha TakKOl 4acToTe Bpalle-
HUs, TIPH KOTOpOA OanaHCHpYyeMH# rHOKHH DO-
TOpP ellle MOXHO paccMaTpUBaThb KaK MXecCr-
KHH,

IIpaMevanus:
1. [Ipy HU3KOUACTOTHOM
yacToTa BpallleHHf poTopa

MEHBILIE 3KCIAYATAIHOHHOM.

6anaHcHpPOBKe
3HaYHTEJNbHO
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E. Low speed balancing
(relating to flexible rotors)

F. Equilibrage 4 basse vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

86. BuiCOKOYaCTOTHAA 6anaHcH-
poBKa (NMPHMEHHTENbHO K TrHOKHM
poTopam )

Huxn. BeicokockopocTrhaa Oaisan-

cuposka

Buicokoobopornaa 6asrancuposka

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fur flexi-
ble Rotoren)

E. High speed balancing
ting to flexible rotors)

F. Equilibrage a haute vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

87. HepaBHoXeCTKMH pOTOPD

(rela-

Hnn Porop ¢ Hepasrnomeprol

HECTKOCTHIO

D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stifiness rotor
Rotor of uneven stiffness
F. Rotor de rigidité inégale
88. n-a colGcreennas dopma H3IrH-
6a poropa
n-s ¢dopMa usrunba
Han. Ocnosnas gopma uszubHbix
Koaebanuldl poropa
D. n-Eigenbiegungsform des Ro-
fors
E. (Rotor) flexural nt® mode
Flexural nth mode
F. Mode d'ordre n
(d'un rotor)
89. HeypaBHOBElIEHHOCTb MO n-il
dopme n3rnba
Hnon. Heypasnoseuwiennocrte no
n-i gopme useubuoix xosebanuil
D. Unwucht nach der n-Biegungs-
form
E nt® modal unbalance
F. Déséquilibre modal d'ordre n
90. BanancupoBka no n-f dopme
H3rufa
Hnn. Basancuposxka no gopmam
uzeubnblx Kosrebanud

de flexion

OnpepencHue

2. HuskouacrorHaa 6asaHcUposKka OOHIYHO
HeJocTaToOyHA Aaf ofecneyeHUA HOpMagb-
HOH paboOTH THOKOro poTopa Ha 3Kcnaya-
TaHOHHOA YaCTOTe BpAIEeHHd

BanancipoBka Ha TaKOH 9acroTe Bpalle-
HHR, NPH KoTopoi OGanaHCHPYeMHH rHOKHA
DOTOP yIKe He MOJXKeT paccCMaTpHBATbCA Kak
XKECTKHA.

[IpuMeuaHys:
1. [Tp# BHICOKOUACTOTHOH OanaHCHPOBKe

yacrora BpallleHus portopa OJH3Ka K 3IKC-
AyaTAIHOHHOH.

2. BricokouacToTHyi0 $aJlaHCHPOBKY OOBIU-
HO npoBoAAT Gosee YeM B IBYX IJIOCKOCTHX

KOPPEKILHH

Porop, y KOTOpOro XecTKOCTb HEQAHHA-
KOBA B DPa3JHYHBIX HaNpaBJeHHAX KaKoro-ju-

60 ceueHHA, NEPHNeHIHKYAAPHOTQ OCH poTOpa

dopMa ynpyrod JHHHH pPOTOPA MOPH COOT-
BeTCTBYIOLIEHi n-H COOCTBEHHOH 4YacTOTe H3-
rHOHBIX KOJe6aHHA CUCTEMBI POTOD-OMOPHI.
fIpuivMedanud
1. Cot..TBenHass ¢GopMa H3rHba MOXKeT
6ulTh NMepBOH, BTOPOH, . . ., N-H.
2. TIpH BHICOKMX dYacToTaX BpalleHHs po-
Topa ¢opma H3ru6a JHO/KHA Onpeness-
ThC C YYE€TOM THDOCKOIIHYECKOIO0 MOMEHTA,

NeACTRYIONIEro Ha POTOP

CocrosinHe THOKOrO poTOpa, XapaKTepH3YIo-
meecss TAKNM paclnpeiefeHHeM Macc, KOTopoe
BO BpeMs BpallleHHs BBI3HBaeT AedopMalHH
ynpyrofi JHHHH, XapaxkTepHHe Ias n-A dop-
MHl H3ruba

BanancHpoBka TrHOKHX pOTOpOB B 3aJaH-
HOM AMana3oHe YacTOT BpalleHHs AJs YMeHb-
[UEHHS INepeMEHHHX Harpy3soK Ha onopax,
BbI3BAHHBIX HEYPaBHOBELIeHHOCTBI0 IO AN-H
¢dopme H3rH6a (cM. 4epT. 9 NpHNOKEHHA 3).
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D. Auswuchten nach der n-Eigen-
biegungsiorm
E. nth modal balancing
Modal balancin
F. Equilibrage modal
01, 3uauenne aucbananca no n-i
dopme niruba x
Hnan, Hucbasanc no n-d popmue
ugeubnoix Korebanuld
D. Unwuchtsgrosse nach der
n-Eigenbiegungsiorm
E. Amount of modal unbalance
in the nt*P mode
F. Valeur du déséquilibre modal
dans le n¢™e mode
02. NonycruMoe 3HayeuHe aucha-
JaaHca no n-# popme narnba
Han, Honycxaemvid ducbasane no
Gopme uszcubuvix Kosebarnul
D. Zuldssige Unwuchtsgrosse
nach der n-Eigenbiegungsform
E. Amount of n'M modal unba-
lance {olerance
Amount of modal unbalance
tolerance in the n*k mode
F. Tolérance du valeur de désé-
quilibre modal n |
03. n-1 KPHTHUYECKAas 4acTtora Bpa-
mexusa rubxoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-
xibles Rotors
E. nth critical speed of the fle-
xible rotor
F. nYem vyijtesse critique du rofor
flexible
4. KpaTHo-yacToTHas BHOpaIHS
D. Vibration m it Vielfach-Fre-
quenz |
E. Multiple-frequency vibration
F. Vibration sur une multiple
fréquence de la rotation

roCy 19534—74 Crp. 23

f1podoaxenue

Onpenenenye

Haumenbiuee TeopeTHUYECKH BO3MOXKHOE 3Ha-
YenHe Jucbananca, KOTOpO® CASAYET CHOM-
nedcupoBars npv 6anaHcHpoBke no n-& dop-
Me H3aru6a |

[TIpumeuanune. Peanvnoe 3navenue
nucbanadea no n-ii gopme u3sruba H3Me-

HAETCS B 32BHCHMOCTH OT OCEBOTO NOJOXKe-

HHS MJIOCKOCTH KOpPEeKUMH BJIOJAb pOTOpa

Hauboabmee 3nauvedue puclanasca no n-fi
opMe H3rnba, XOTOpOE CUHTAETCHA MpHEeMJe-
MEIM |

YacroTa BpaumleHuss THOKOro poTOpa, MNpH
xoTopolt Habaogaercs HaubOJbIIHH TPOrHb
potropa no f-i ¢opme H3ruba, npeBHIMAKLIHH
nedOopMalHioO ero omnop

BuGpauuad ¢ 4acTOTOH, KpaTHOH dYacrore
BpallleHHsi H He 3aBHCAUIEH OT HeypaBHOBe-
LIEHHOCTH POTOpaA. |

[IpuMeuanne Takaas BuGpanus Mo-

XeT OblTh BHI3BAHA pPAa3VIMYHBIMH IIpHUYHMHA-

MM, HanpHMep aHH30TPONHEH poTopa
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ANNDABUTHDLIA YKA3ATEJIb TEPMUHOB

banancupoBka 34
barancupoera 6 08Yyx nAocCKoCTAX 37
Barancuposka 8 00HOE naockocru 35
Barancuposka 8bicoko060poTHAA 36
barancupoBra 86ICOKOCKOPOCTHAR 86
banancupoBKka BbHICOKOYACTOTHAA (NPHMEHHTEJbHO K THOKHM pOTOpaM) 56
balaHcHpoBKa AHHAMHYecKasd 37
barancHpoBKa MOMEHTHas 36
banancuposka Ha Mecre 38
Baasancuposrka Hu3koobopoTras 85
baaaHcupo8Ka HUBKOCKOPOCTHASA 85
DanancupoBka HH3KOYACTOTHAA (OpPHMEHHTENbHO K TFHOKMM poTopam) 85
basrancuposka noaesasn na pabouem mecre 38
basarcupo8Kka no gopmam uszeubHubiX Kosebanu g0
banaucuposka no n-i Gopme naruba 90
banancupoBka poropa 34
banaHcHpoBKa CTaTHYECKas 35
Baa b6arancuposounsill D!
Baa scnomoezaresbhslil 51
BexkTop rnaBumii aucbanancor 26
BekTop raasHbli aHcOanaHcoB poropa 26
Bexrop pesyavrupyrouwjuii ducbararcos 26
Bexrop cymmapnoil ducbararncos 26
BekTopmerp 54
Bekropmerp amucbajanca 04
Bubpauus xpaTHO-4aCTOTHas 94
Bausnue s3aumroe naockocreti 6aAaHCUPOBKL 60
Bausatnue 83aumHoe nAoCKocTell ucnpasaeHus 60
BausHHe B3aHMHOE IJIOCKOCTEH KOPpPEeKIHH 60
Baustue nepekpecTHOe nAOCKOCTell KOPPeKuyuu 60
[eHepaTop ONOPHOro CHrHajaa 59
I'eneparop onopHubili 59
[exneparop ¢haset 59
leneparop chasvt araronnwii h9
I'pys romnencupyrowjuii 20
py3 KOHTPOJLHBI 76
I'pya crandaprHbiil 76
I'padyuposarue 71
I'padyuposka 71
Hebararnc 15
Hebarane donycraemblii 30
[ebaranc donycxaemoili yoeavHwlil 32
Hebasrarnc HauasrvHbll 28
Hebaranc ocrarounbidl 29
Hebasarnc poropa 8
Hebaranc poropa Ounamudeckull 11
Hebaranc poropa Keasucrarudeckuil 12
Hebaranc poropa craruueckutl 9
Hebarane yoervroill 31
HHamerp poropa HamOGOAbWIHH AONYCTHMBIH 50
JAnanazon mnokasanuit 6anaHCHPOBOYHOTO CTaHKa 70
HNucbanaHc 15
Hucbaranc Ounamudeckudl 4uctotll 10
Hucbanranc donyckaembiil 30

ucbaranc donyxcaemotd no gopme us2ubuvix roasebaruil 92
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Jucbaranc oonycraemsiil yoerbHbplil 32
JHc6anaHc AONYyCTHMBIIL 30
JucGanaic RONMYCTHMBIH yaeJdbHbIi 32
Jincbananc HavyaJabHbIA 28
Iuc6anaHc HavyaJdbHbIA AOCTHKHMBIN 33
JInc6anaHc OCTATOUHBIA 29
Tucbaaarc OCTATOUKLLE MUHUMAALBHO OGocTuNCUMbLI 57
Tucbarane OCTATOUHBIE MUHUMAAbHO COCTUNUMbIL 3QA68/AEHHbLL 69
HucGaasanc napoi poTopa 1)
Hucbasanc no n-ii gpopme uszeubrovix Koarebarnul 9]
Hucbasanc poropa 8
Hucbaranc poropa Ounamuseckuti i1
ducbaargne poTopa KeasucTaTu4ecKul 12
Hucbasanc poTopa MOMEHTHbL 10
Jlucb6aranc poTopa noAHbi 11
Hucbararc poropa craruveckuil 9
Hucbaranc poropa CTATUKO-OuHAMUYECKUL ¢
Huc6anaHc yaeabHbIA 31
Honyck Ha ducbaranc 30
3HaueHne AHcOanaHca 16
3Havyenne aucOananca no n-u dopme H3rubda 91
3HaYenne AHc6asaHca no n-# Ppopme H3ru6a AONMyCTHMOE 92
EAHHUMIA KOppEeKUUMH 57
Edunuya koppexyuu npakTuvecKasn 57
H3meHenHe pexHmHoe aucbaanaHcoB porTopa 19
Hamepureav ducbaaranca 59
Hnoukarop ducbararca 09
Hupnkarop 3HaueHua auchanauca 55
Huouxarop ¢hasosesiil 36
Hrourkarop ¢hassl o6
Uunukatop yraa aumcbananca 56
Hntepgepenyus naockocreil 60
Hekarouenue 83aumHozo 8AUAHUA NAOCKOCTel Koppexuyuu 61
Henpasaenue pacnpedesenus mace 22
Karubposarue 71
Kaaubposka 71
Kadecreo 6aaancuposKku 3as8AeHH0e JOCTUsMCUMOE 69
Kaacc TOYHOCTH GaJAHCHPOBKH 42
KoMnaexkr 6ajaHCHpOBOUHBIN 52
Komnerncarop 73
KoppekTUpOBKa Macc 22
KOppeKTHPOBKA Macc poropa 22
Koapdunuenr B3anMHOro BJIHAHHA NJOCKOCTEH KOPpPeKLHH 63
Kos¢pdbunueHt BAHAHUSA 63
Koagpdpuyuenr untephepenyuu naockocret 63
Koagpuyuenr nomex 8 NAOCKOCTU KOppexyuu 63
Koagppuyuenr cruscenus ducbaaarca 64
Koadduunenr ymenbpilleHns aHcOaixanca 64
Macca 6asrancuposounas 20
Macca b6arancras 20
Macca xoppexkTHpyIOLLAR 20
Macca HeypaBHOBelLIeHHaA 14
Macca HeypaBHOBelWICHHAsl TOYEYHAA 14
Macca napasurHas 46
Mawuna 6arancuposornas 43
MomMeHnT ryiapnbifi nucOaJaHCOB 27
MomenT raasubiin auc6anancos portopa 27
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Momenr pesyrvrupyroujuil

Moument poropa hHeypasHosewserHblil
Momenr cymmaprutil

Haraoxa

Hacrpofixa 6anaHCHPOBOUHOrO CTaHKa
Hebaaaxc

Hebasrarnc donyckaemoid

Hebaaanc donyckaemoild yoesbrvlil
Hebasanc nauasbHbil

Hebaaarnc ocrarounsid

Hebaasanc poropa

Hebaasanc poropa Jurnamudeckui

Hebaaanc poropa xeasucraruweckud
Hebaaane poropa eraruueckull

Hebaaanc ydeavroull

HecTabuabHOCTE TepMHYecKaa AHCOANAHCOB poTopa
HeypaBHOB@IIEHHOCTD

HeypasroeewennocTt

HeypaBHOBELIGHHOCTh JHHAMHYeCKaA
HeypasnoBewieHHocTs OUHAMUKECKAR 4YUCTAR
HeypasrosgewennocTo donyckaemas
HeypaBHOBEIEHHOCTh KBA3HCTATHYECKAA
HeypaBHOBEIIEHHOCTs MOMEHTHAS
HeypaerosewenHOCTy HA4AABHAA
HeypasHoseuieHHOCTy OCTATOYHAA
HeypasnoseuwienrocTs napot
Heypasnosewensocrs no n-ii ¢popme u3rnba
Heypasroseuennocte 1o n-d gopme useubrolx Kosebanuil
HeypapHoBEICHHOCTL POTOpa
HeypaBHOBEHIEHHOCTh POTOpa AHHAMHYECKAsR
HeypasHoBenleHHOCTh POTOPA KBA3HCTATHYECKAS
HeypaBHOBEUWIEHHOCTh POTOpPA MOMEHTHAasn
Heypasrnosewennocrs poropa obujas
HeypaBHOBeUIEHHOCTh pOTOpPA CTaTHYecKas
HeypasroBeLeHHOCTd CTATUKO-OUHAMUYECKASA
HeypasrosewerHOCTs CTATUKO-MOMEHTHAA
HeypaBHOBEIIEHHOCTD CTaTHYECKAH
HeypasrnoseuleHHOCT YOCAbHAA

O6opoTbl 6arancupo8oUHbLe

Obopydosanue 6aiaHCUPOBOUHOE
Ob6opydosanue 0aa 3KCNAYATAUUOHHOL 6AAQHCUPOBKU
OnpaBka GajsaHCHPOBOYHAS

Ocs poropa

Oraadka

Ormerka Hawaaa orcuera yzaa ducbaasarca
Ornerxa ¢pasosan

Orsmerka ¢asst

OtTMerka yraa

[lapa poropa neypasrnoBeuierras
[Taockocre 6arancuposoyHasn

[TnockocTh H3MepeHHs

[TnockocTp H3MepeHHs AucOanaHca
ITarockocTy ucnpasaenus

ITrockocTe ucxodras

[TrockocTs KOHTPOALHAR

[TA0CKOCTS KOPPEKTUPYIOWAR

IlnockocTs KOppEKIHH

27
19
97
71
74
{5
30
32
28
29

11
12

31
18

15
i1
10
30
12
10
23
29
10
89
39

11
12
10
11

11
11

3l
b3
52
52
51

4

71
o8
58
58
o8
10
23
25
25
23
24
24
23

23
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TlnockoCTh NPHBEACHHS 24
IMaockocTh npuBepeHna aucbanaHca 24
ITrockocTy ypasHogewusanus 23
[1rockoCTe sTAAOHHAR 24
ITomexu 8 nAOCKOCTE Koppexyuu 60
Nopor YyBCTBHTENLHOCTH 6alaHCHPOBOYHOrO CTaHKa MACTOPTHHIM 69

Nopor YYBCTBHTEJILHOCTH 6ajaHCHPOBOYHOrO CTaHKa NO 3HAYEHHIO AHCOanaHca 67

Nopor 4YBCTBHTENLHOCTH 6aNaHCHPOBOYHOrO CTAHKA NO yriay AHcbananca 68
TTopor UyBCTBHTeNbHOCTH 10 AucOaaaHcy 67
[Topor uyBCTBHTEJNBLHOCTH nO yray AuncbanaHca 68
[Tpedes ducbaranca donycrumbiil 32
I pedes wyscrouresbrocTu 6aAAHCUPOBOUHO20 CTAHKA 67
[Tpedesn wyscreuTeAbHOCTU OAAGHCUPOBOYHO20 CTAHKG 68
NMpoponKuTEnbHOCTL GANAHCHPOBKH 80
Hpodorxwurersnocrs bararncuposku obujan 30
NpoAOMIKHTENbHOCTL H3MEPUTEABHOTO UHKJA 73
ITpodosxuTesbHOCTS YpasHosewiUBaRUS 80
NpoH3BONKTEALHOCTD 6aNaHCHPOBOYHOTO CTAHKA 81
[Iporugosec 20
PasaencHne NJAockocTel KoppeKuHH 6l
PaMa saekTpruecKasn 62
Pez2yauposxa 74
Porop i
Porop éryrpernezo pacnorowerus 3
Porop 8HYTPpeHHU 3
Porop rubkufi 84
Porop 2oa08H01 T2
Porop zpadyuposounsil 75
Porop ABYXKOHCOAbHBIA 4
Potop XecTKHi 40
Porop udeaavro cHAAQGHCUPOBAHHDLL 39
Porop udearvrio ypasroseuienHsiil 39
Porop ucnwviraresbrbld 72
Porop Kasubposodnbil 70
Potop raarubpyrowul 72
PoTop KOHCOABHBIM 4
PoTOP KOHTPOJLHBIM 75
Porop MeKonopHoii 3
Porop napyxcuoiil 4
POTOp HAPYIHOZ0 PACNOAONEHUS 4
Porop HesxecTKudl 34
Porop HepanHoKecTKHRA 37
Potop n-onopHbiil 2
Porop nodarausstil 84
Porop nonHocThi0 ¢6aNaHCHPOBAHHMIN 39
PoTop noaHocTero YypasHoseleHHbiil 39
Porop nposepourbiil 72
Porop pezyauposodnsiil 75
PoTop ¢ u3MeHswuie#cs reoMeTpHed §
Porop ¢ maccoi Ha secy 4
Porop ¢ HepasHomepHOL HecTKOCTbIO 87
Porop ¢ geunrpom macc mexncdy onopamu 3
PoTOp TAPHPOBOYHLIA T2
Porop ynpyeull 84
Porop ycranosounsiil 75
PoTop, yenTp Macc KOTOPOZO ALXUT RO OORY CTOPOHY OT QHOp 1

Porop ataronHbL 72
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CuzHaa MURUMAAbHDLL 67
Cxopocre basarncuposKu 53
Cropocre 6asaHcupo8o4Han 53
CxopocTe ucnsiraresvHan 03
Ckopocre Ypasroseuwiusanus 03
Cnocobrocts paspewarouias 6asancupo8ouno20 CTanka no oucbasancy 67
CnocobrocTe paspewlarowyas 6asaHCUPOBOYHO20 CTAHKAG no yaay oucbaaawca 68
Cnocobrocre paspewarowias no ase 63
Cranok 6anaHCHPOBOMYHMIN 43
Cranok 6asancuposodHslil 6e3 spauieHus 44
Cranoxk 6aAQHCUPOBOUHDBIL epasUTAYUOHHDbIL 44
Cranok 6anaHCHPOBOUHBIT N OpPe30HAHCHBIN 17
Cranok 6asancupOBOUHbIL COPE3OHAHCHO20 Tuna 47
CraHok 6anaHCHPOBOYHbLIH 3ape30HAHCHBIN 49
Cranox 6QAQHCUPOBOUHBLI 3APEIORAHCHO20 Tund 49
CTanok 6QAAHCUPOBOYHBLI HA HECTKUX NOCUWUNHUKAX 47
Ctanox 6asancuposounbill Ha ynpyeux NOCWUUNKUKAX 49
Cranox Garancuposourbill Hespawarowutics 44
Cranox 6anaHCHpPOBOYHLI PE30HAHCHLIH 48
Cranox 6arancuposodHslil pe3oHaHCHO20 TUNG 48
CTanok 6aAancUpOBOUNLLL ¢ QOPeIOHAHCHBIM pPeXcumMom paborTs 47
CTanox 6QAGHCUPOBOUHLIL C HECTKUMU ONOPAMU 47
Cranox 6aAAHCUPOBOUHDBLL € HECTKUMI CTOUKAMU NOGULUNHUKOS 47
Cranok 6asancuposoUnsiil ¢ 3APE3OHAHCHbIM PENUMOM PpaboTsl 49
Crarnok 6arancupoBOUHbUl ¢ MAATHUKOBON PAMOL 48
CTanoxk 6aAaHCUPOBOUHBUL € HENOOBUINCHBIMU ONOpPAMU 47
Cranoxk 0QAGHCUPOBOUHBIL € NOCBUINCHBIMU ONOPAMU 49
CTanok 6aAaHCUPOBOYHLIL C Ynpyaumu onopamu 49
Cranok 6aiancuposounsii ¢ ynpyeumi CTOUKAMU NOCUWUNHUKOS 49
Crarnok 6aararHcupoBounblll YERTPODewHbiLl 45
CraHok pnaa 6GalaHCHPOBKH AHUHAMHYecKOHR 45
Cranox 0aa O6QAGHCUPOBKL CTATUKO-CUHAMUHECKOU 45
Cranok pJjs 6aNaHCHPOBKHM CTAaTHUECKON 44
Cranox das 6arancuposxu cratruuecKkol 6es spauierus 44
Cranok 0an YpasHosewUBanus 43
CTeneny 8AUARUA NAOCKOCTel GasancuposKu 63
CxeMa pasdesenus naockocTel 62
TapHpoBaHHe O0aJaHCHDOBOYHOTO CTaHKA 71
Tapuposxa _ 71
TouHOCTL GaNaHCHPOBKH 41
Yroa aucOananca 17
Yroj KoppekiHH 21
yeor MUHUMAAbHOBLY 68
YKazareav oucbasranca DO
yKasareasp yaa08020 noroxceHrus ducbasaxca 56
Yxasaresv ¢paser ducbaranca 56
Y pasHogewusanue 8 08Yyx NAOCKOCTAX 37
¥ pasnosewusanue 8 00HOU NAOCKOCTU 35
Y pasHosewiusarnue Curamuyeckoe 37
Y pasHosewusanue Ha Mecre 38
¥ pasnoseuiusanue nosesoe 38
¥ pagroseuiusanue poropa 34
Y pasroseiuusanue craruuecKoe 35
YcranosKka 74
Ycranoska 6AAQHCUPOBOUHAR 4.3
Ycranoska daas ypasHogewiusanus 43

Ycrpoiicteo apTofBanancupyomee 83



YcTpolcTeo 6QAaHCUPOBKU EpaBUTAYUORKOE 44
Ycrpoillcteo 6arancuposku yenrTpobescroe 45
Ycrpolicteo 6aaancuposodroe 43
YerpollcT8o 6arancuposoUuroe pPe3oOHAHCHOe 48
Ycrpolictso GanaaHcupylomiee ynpasaseMmoe 82
YCeTpolicT80 KOMNEHCAYUOHHOE 73
Yerpoilerso camobasancupyrouiee 83
Yerpolicteo ypasrogewusarowce 2pa8UTAYROHHOE 4.1
YcTpolicT8o aTasoHupyrowiee 73
Pasq ducbaranca 17
daszopezyraTop o9
¢dopma usruba n-sa 88
dopmMa m3ruba poropa n-1 cobcrBeHHas 83
Dopma uzzubusty Koaebanui poropa OCHOBHAA 38
lleng Oeseris UBMEPUTEABHOZO YCTPOUCTBA NPAKTUMECKASA 57
Lieny uckaouerua s8AUAHUS NAOCKOCTel KOPpeKyul 62
Ueny rascywedcn barancuposxu 73
Hens paszpeneHnsl NJAOCKOCTER KOpPpeKIHH 62
Ilens ycaos8ro20 YpasHosewiusanus 73
llens ycaoBHo#t 6anaHCHPORKH 73
[{uka GanaHCHPOBOYHBIA 79
Lluks usmeperus 77
Ilukn n3aMepuTeabHbINA 77
LLuka H3MepHTENbHLIA O0aJAHCHPOBOYHOTO CTAHKa 77
Huks KOHTPpOAbHOLL 77
Luxas KouTpoAa DAAGHCUPOBOYHO20 CTAHKA 77
Lluxs ypasnosewusanus 79
Hacrora Bpamenns rHbKora poropa rn-a KpHTHYECKASA 93
Yacrora Bpaiiendsi npu 6anaHCHPOBKe 53
HyBCTBHTENLHOCTL (aNAaHCHPOBOYHOrO CTAaHKA NO 3HAYEHHIO aucOanaHca 65
YyBCTBHTEJNbHOCTL OaNAHCHPOBOYHOTO CTaHKAa mo yray ancbananca 66
UyBCTBHTEABHOCTDh e aucbanaHcy 65
UyBCTBHTENBHOCTb IO yray Aucbananca 66
QyscrsureavHocTy no ¢ase 66

NUHOCAb 5).
IKCUEHTPUCUTET MACCH 13
ITAA0HUpOsAKLE 71

JITaA0HUpOBAHUE 3ACKTDUHECKOE

TOCT 19534—74 Crp. 29

62
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ATNTDABATHLIA YKA3ATEND TEPMMHOB HA HEMELUKOM SI3LIKE

Ansprechfihigkeit der Auswuchtmaschine enfsprechend der Unwuchtsgrosse A7
Ansprechfihigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtwinkel 63

Ausgleichsebene 23
Ausgleichsebenen-Beeinflussung GO
Ausgleichsebenen-Einflussverhalinis 63
Ausgleichsmasse 20
Auswucht am Aufstellungsort 33
Auswuchtdrehzahl 53
Auswuchten 34
Auswuchten nach der n-Eigenbiegungsiorm a0
Auswuchtmaschine 43
Auswuchtprazision 41
Auswuchtszyklus 79
Automatische Auswuchteirichtung 83
Beidseits gelagerter Rotor 3
Betriebsauswucht 38
Betriebsianderungen der Rotorunwuchte 19
Bezugsehene 24
Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit) 80
Der mechanisch unstabile Rotor 6
Dynamische Auswuchtmaschine 45
Dynamisches Auswuchten 37
Dynamische Unwucht 11
Ebenentrennung 61
Eichung der Auswuchtmaschine 71
Eichrotor (Einstellrotor) 72
Empfindlichkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchiswinkel 66
Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire 65
Erzielbare Urunwucht 33
Fliegend gelagerter Rotor 4
Gegenmasse (Gegengewicht) 20
Genauigkeit der Unwuchtmessung 70
Giitestufe der zulédssigen Unwucht 42
Hauptunwuchtsvektor 26
Hilfswelle, Auswuchtdorn 51
Hochfrequenzanswuchten (H F-Auswuchien) (fiir flexible Rotoren) 86
Kalibrierung der Auswuchtmaschine 74
Kompensationseinrichtung 73
Kontroll masse 76
Kreis des fikiiven Auswuchtens 73
Leistung der Auswuchtmaschine 81
Massenausgleich 22
Maximaler Wuchtkérperdurchmesser 50
Messebene 25
Messzyklus der Auswuchtmaschine 77
Messzyklusdauer 78
Momentenausgleich 36
Nachgiebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor) 84
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (fir flexible Rotoren) 85
n-Eigenbiegungsform des Rotors 88
n-Kritische Drehzahl des flexibles Rotors 93
n-Lagerrotor 2
Phasengeber 59

Phasenmarke 58
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Praktische Ausgleichseinheit 57
Prizisionsgrad des Auswuchts 42
Quasi-statische Unwucht 12
Resonanz-Auswuchtmaschine 48
Restunwucht 29
Rotor l
Rotormassenausgleich 22
Rotor mit veranderlicher Form &
Rotor-Unwuchirustand 8
Rotor von ungleicher Steifigkeit 87
Schaftachse (Rotorachse) 7
Schwerpunktsexzentrizitit 13
Sollausprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine 69
Spezifische Unwucht 31
Starrer Rotor 40
Statische Auswuchtmaschine 44
Statische Unwucht 9
Statisches Auswuchten 35
Steuerbares Auswuchtsgerit 82
Testrotor 75
Thermische 18
Tote masse 46
Tragbares Auswuchtgerdt (fur Betriebswuchfungen) 52
Hnterkritische (Kraftmessende) Auswuchtmaschine 47
Unwucht 16
Unwucht-Anzeigeinstrument b3
Unwucht nach der n-Biegungsiorm 89
Unwuchtmasse 14
Unwuchtmoment 27
Unwuchtmoment (Taumelfehler, rein dynamische Unwucht) 10
Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsiorm 91
Unwuchtsreduzierzahl 64
Unwuchtsunstabilitdif des Rotors 18
Unwuchttoleranz 30
Unwuchtvekior 15
Unwuchtwinkel 17

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht) 28
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Uberlagerungsschaltung zur Ebenentrennung (elektrischer Rahmen,
Rahmenschaltung)

Uberkritische (Wegmessende) Auswuchmaschine

Vektor-Messgerat

Vibration mit Vielfach-Frequenz

Vollkommen ausgewuchteter Rotor

Winkelanzeige-Instrument

Winkellage

Winkellage
Zuldssige Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegunsform

Zulassige Unwuchtioleranz
Zweikonsolenrotor

62
49
o4
94
39
o6
17
21
92
32
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ANDABUTHDIA YKA3ATEND TEPMMHOB HA AHIMIMACKOM A3bIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine 49
Acceptable (Permissible) unbalance 30
Acceptable specific unbalance 32
Amount of modal unbalance in the ntk mode 91
Amount of modal unbalance tolerance in the nth mode 92
Amount of ntk modal unbalance tolerance 92
Amount of unbalance 16
Angle datum marks 58
Angle indicator 56
Angle of unbalance 17
Angle reference generator 59
Balance quality 41
Balancing 34
Balancing in site 33
Balancing machine 43
Balancing machine accuracy 70
Balancing machine calibration 71
Balancing machine minimum response to the amount of unbalance 67
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees) 68
Balancing machine production rate 81
Balancing machine sensitivity to the amount of unbalance 65
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle 66
Balancing machine setting (Setting of balancing machine) 74
Balancing run 79
Balancing run (on a balancing machine) 79
Balancing speed 53
Basic (main) unbalance vector 26
Basic (main) unbalance couple 27
Calibration of balancing machine 71
Calibration rotor 72
Claimed minimum achievable residual unbalance 69
Compensator 73
Conditional rotor unbalance change 19
Controllable balancing equipment 82
Controlled initial unbalance 33
Correction angle 21
Correction (balancing) plane 23
Correction mass (Counterweight) 20
Correction plane interference (cross-offect) 60
Correction plane interference ratios 63
Couple (moment) balancing 36
Couple unbalance 10
Couple unbalance 27
Dynamic balancing 37
Dynamic (Two-plane) balancing machine 45
Dynamic unbalance 11
Fictions balance circuit 73
Field balancing 38
Field balancing equipment 02
Flexible rotor 84
Flexural nt® mode 88
Floor-to-floor time 80
Hard bearing (Below resonance) balancing machine 47

High speed balancing (relating fo flexible rotfors) &6
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Inboard rotor
Initial unbalance
Interference coefficient (ratio)

Low speed balancing (relating to flexible rotors)

Mandrel (Balancing arbor)

Mass eccentricity

Measuring plane

Measuring plane of unbalance

Measuring run

Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor

Minimum responce to the unbalance angle (degrees)

Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor

ntd critical speed of the flexible rofor
n‘tk modal balancing

ntt modal unbalance

QOutboard rotor

Parasitic mass

Perfectly balanced rotor
(Permissible) balance quality grade
Plane separation

Plane separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate

Proving (Test) rotor

Quasi-static unbalance

Reiference plane

Residual (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotor

Rotor

Rotor balancing

(Rotor) flexural ntk mode

Rofor of uneven stiffness
Rotational frequency

Rotor mass correction

Rotor (shait) axis

Rotor unbalance

Self balancing equipment (device)
Sensitivity to the angle
Sensitivity to unbalance

Single support rotor

Specific unbalance

Static balancing

Static balancing machine

Static unbalance

Swing diameter on a given

Test mass (foad)

Thermal instability

Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator

28
63
85
ol
13
25
25
77
78
77

68
67
90
94

93
90
89

46
39
42
61
62
o7
81
75
12
24
29
418
40

34
88
87
93
22

83
66
65

31
35
44

o0
76
18

18
h
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Unbalance mass 14
Unbalance reduction ratio (U.R.R.) 64
Unbalance reference plane 24
Unbalance folerance 30
Unbalance vector 15
Uneven stiffness rotor 87

Vector measuring device 94



Crp. 36 FOCT 19534—74

ANNDABUTHDIA YKA3ATESIb TEPMMHOB HA DPAHLLY3CKOM A3bIKE

Angle de correction

Angle de déséquilibre (balourd)

Appareil de mesurage de vecteur

Axe du rotor (de I'arbre)

Capacité de production

Change du déséquilibre d’un rotor de les conditions du travail
Charge (masse) de contréle

Circuit de balance fictive

Compensateur

Correction des masses du rotor

Cycle d’équilibrage

Cycle d'équilibrage (sur une machine a équilibrer)

Cycle de mesurage {d'une machine a équihbrer)

Cycle de mesure

Degré de balourd permissible

Degré du qualité d’équilibrage

Déséquilibre admissible

Déséquilibre (balourd) initial

Déséquilibre (balourd) spécifique

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de rotor

Déséquilibre dynamique

Déséquilibre initial realisable

Déséquilibre modal d’ordre n

Déséquilibre quasi-statique

Désequilibre résiduel (final)

Déséquilibre spécifique admisible

Déséquilibre statique

Diameétre utilisable (Swing)

Dispositif & auto-équilibrage

Durée du cycle de mesure

Durée totale d’équilibrage

Equilibrage _
Equilibrage a basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage a haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service

Equilibrage du couple (moment)

Equilibrage dynamique

Equilibrage in situ

Equilibrage modal

Equilibrage statique

Etalonnage de machine a €quilibrer

Excentricité de masse

Générateur de réiférencee d’angle

Indicateur d’'angle

Indicateur de déséquilibre _ _
Influence du balourd dans le plan opposé au plan de correction

L’instabilité thermique

Machine a é€quilibrer o ’
Machine 2 équilibrer (& paliers durs) & faible resonance

Machine & équilibrer (2 paliers souples) a forte résonance
Machine & équilibrer a résonance
Machine a équilibrer dynamique (& deux plans)

21
17
o4

81
19
76
73
73
22
79
79
77
77
42
42
30
28
31
10
27

11
33
89
12

32

o0

83
78

34
85
86
38
36
37

35
71

13

55
60
18
43
47
49
48
45
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Machine & équilibrer statique 44
Mandrin (arbre d’équilibrage) 51
Marques d’angle 58
Masse de déséquilibre (balourd) 14
Masse de correction (Contrepoids) 20
Masse parasite 46
Matériel d'équilibrage de chantier 52
Mode d’ordre n de flexion (d’un rotor) 88
Moment de deéséquilibre résultant 27
ntiem yitesse critique du rotor flexible 03
Plan de correction (plan d'équilibrage) 23
Plan de mesure 25
Plan de référence 24
Précision d'une machine & équilibrer 70
Qualité d'équilibrage 41
Qualité d’équilibrage réalisable declarée 69
Rapport de réducltion de déséquilibre (R. R. D.) 64
Réglable équipement d’équilibrage 82
Réglage de machine a équilibrer 74
Réponse minimale d’'une machine a équilibrer pour l'angle de déséquilibre 68
Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour la valeur d'équilibre 67
Réseau de plan de séparation (nodal) 62
Rotor |
Rotor & deux consoles 5
Rotor a géometrie instable 6
Rotor a n support 2
Rotor d’étalonnage 72
Rotor de rigidité inégale 87
Rotor de vérification (d’essai) 75
Rotor extérieur (en porte-a-faux) 4
Rotor flexible 84
Rotor intérieur 3
Rotor parfaitement équilibré 39
Rotor rigide 40
Sensibilité d’angle d'une machine a équilibrer 66
Sensibilité d'une machine a équilibrer 65
Séparation de plan 61
Taux d'interférence du plan de correction 63
Tolérance de déséquilibre 30
Tolérance de déséquilibre spécifique 32
Tolérance du valeur de déséquilibre modal n 92
Unité pratique de correction o7
Valeur de déséquilibre (balourd) 16
Valeur du déséquilibre modal dans le n®™¢ mode 91
Vecteur de déséquilibre (balourd) 15
Vecteur de déséquilibre résultant 26
Vibration sur une multiple fréquence de la rotation 94

Vitesse d’équilibrer 53



Crp. 38

INPH/TO)KEHHE I k 'OCT 1953474

Pexomerndyemoe

EAVHULDBI DUIMYECKUX BEMUUH, NPUMEHAEMBIE NPU BANTAHCHUPOBKE

Beaxrunua

HauMononsaniie

1. TaBybil BekTOp Aucbanau-
COB poTOpa

2 Tnasunift MomeHT nuchaJjiaH-

COB poTOpa

3. OucbGananc weurpa Mace
poTOpa

4. ducbananc B [-H MmJIOCKOC-
TH, NEpPHneHJHKYJSIPHOH OCH pO-
TOpa, ONpelendArIlHA CcTaTHYeC-
KYIO HEYpaBHOBEIIEHHOCTh pOTO-
pa (crataueckuit nucbananc)

5. Hucbananc B OAHOH H3
IBYX TJIOCKOCTEH, NepleHIHKY-
JSIPHBIX OCH pOTOpa, ONpeaensio.-
mHH MOMEHTHYIO HeypaBHOBE-
LIeHHOCTh poTOpa (MOMEHTHBIH
Ruc6ananc)

6. Hucbananc B i-ii IJOCKOCTH,
NepneHIuKYJAAPHON OCH poTopa,
OTIpeHeJaAIOMNNd CTATHYECKYIO U
MOMEHTHYI0O HeypaBHOBELIEHHOC-
TH POTOpAa

7. donyctumpiii gucbasaHc mo
n-B cobcTBeHHOH (QopMe H3ruba
B [-H TIJOCKOCTH, TepneHAUuKY-
JPHOH OCH pOTOpA

Exuxnniia

HanMmz2uoBaule

rpaMM-MHJIHMETD,
rpaayc

KBajpare, rpafyc

rpaMM-MHIJIUMETD,
rpanyc

rpaMM-MHJIJTHMET],
rpagyc

rpaMM-MHIJIHMET,
rpaayc

rpaMM-MHJNJHMETD,
rpaayc

D, rpaMM-MHJIJIHMETD,
L Irpanmyc

rpaMM-MUJIJHMETD B

r«MM, .

F'MM’;. . *

F'MM, ]

Ob6osuagvenue

I"MM, s

r MM, .,

iT-MM, .

-— 2

0

G

L] »

I

MM, . .



Beauuusa

HauMeHoBaHHe

8, JlomycTHMOe 3HayeHHE 3KC-
IleHTPHCHTETa HEHTPa MAacCH po-
TOpa

9, JlonycTUMHIH yAEAbHEIH AHC.
Gananc

10. {-9 ToueuHass HEYPABHOBE-
IIeHHaAdg Macca

11. i-s ToueuHas KODPPEKTHpPY-
jolas Maccea

12. Macca potopa

13. OceBoe paccerosHue OT I-H
TOYCYHOM MAaCChl HAH IJOCKOCTH,
nepledHKyApPHOH OCH DOTOpPa,
10 LIeHTpa Macc poropa

14 Tlopor uYyBCTBHTEAbLHOCTH
6a/1aHCHPOBOYHOrO CTaHKa IO
3HayeHuo Auchananca

15. [Jopor  4YyBCTBHTE/JNbHOCTH
$a1aHCHPOBOYHOrO CTaHKa Mo Yr-
'y aucfananca

16. Ilpoponxurearsoctb  6a-
JaHCHPOBKH

17. Paccrosnde MexXay cepe-
AHHAMH ONop ABYXOIOPHOIO poO-
TOpAa

18. Paccroanue OT cepenuHbl
i-i omopbl OO LIEHTpa Macc po-
TOpa

€¢r, mon

Crp. 39

s

I[Ipodorxcernue

Eapvauna

HauMmeHoBaHHUe Ofo3Hauenue
MHKPOMETP MKM
MHKPOMETD MKM
rpaMM r
rpaMM r
KHJAOpaMM Kr
METP M
TpaMM-MHAJNMETD TeMM
rpaayc . e w s
CeKyH/a C
MeTp M
METP M
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I podornernue

Beaunuura Eauunna

Ob6o3Ha-

YOeHHE HaHMEHOBaHHe 0603[13‘{&[{1{3

HauMenoBaHue

19. Paccrosanne MeXxzay mJaoc- l MeTp M
KOCTAMH KOPpPeKIHH

20, Yaeavunlfi pucbananc po- Ect MHKPOMETP MKM
TODA

21. ¥rioBasg ckopocTh poropa © palHaH B CEeKYHAY pajjc

22. ¥raosas ckopocTh potopa W palnaH B CEKYHAY paa/c
npu HaNaHCHPOBKE
-‘-—-—ﬂ_ﬁ_______.._—'___

23. Yron aucbananca; P rpaayc ¢ a el

YT0/i KOppeKuuH
24 Yacrora ppameHus poropa n CEeKYHI2 B MHHYC ¢!

nepBod CTelleHH

25. Hactora BpallieHHSs poOTO- ng CEKYHIIa B MHHYC ¢!
pa npyu HanaHCHPOBKe NepPBON CTElIeHM

26. DKCLEHTPUCHTET  LIeHTpa €t MHKpPOMETP MKM
Macchl poTopa rpajgyc o0 !

27. DKCUEHTPHCHTET i-fi  He- ey MHJTHMET) | MM

YpAaBHOBEIEHHON MacChH rpanyc R
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ITpodosxmenue
Beanuuna | Ennnuua
006 -
HaumenoBauue qec:{allfea | HaumeHoBanue OGo3nayenue

28. DKCUEHTPUCHTET i-H XOp- €k, MHJJIIMETP MM
peKTHpPYIOUIel MacCCH rpaayc Ce .

29 2IkcennyatallHOHHAA — YIVIO- ®s paauaH B CEKYHAY paja/c
Basi CKOPOCTh BpAallleHUd poTOpa

30. 2KcnayaTalMOHHAS 4acCTo- ns CEKYHAA B MHHYC ¢!

Ta BpalleHHs poTOopa MePBOH CTENEHH
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ITPHJTAO)XEHHE 2 ¢ T'OCT 19534—7¢

Cnpasoyroe

TEPMHMHDI, NIPMMEHAEMbLIE B HACTOSLLEM CTAHOAPTE,
M UX NOACHEHMA

lleHTpanbHbIe OCH — CHCTEMA B3aHMHO INEepHeHAUKYASAPHBIX OceH, HMEUHX Ha-

yaJ0 B LUEHTPE MAacC TeJaa HJIM MeXauHYeCKOH CHCTEMBI
FaaBHas NEeHTpaJbHafg OChb HHEPUHH — LUEHTDPAJBHAA OCb TBEPAOrO Tena MHJIH

MEXaHHYECKOH CHCTeMBI, OTHOCHTEJBHO KOTOpPOH LEeHTPOOEKHbIE MOMEHTBHl HHEpPIHU

TeJa WJH CHCTE€Mbl DAaBHH HYJIO.
Ocb BpauieHud — JHHUA, BOKPYr KOTOPOH BpPAILAeTCA TeJO.
¥npyras JHHUS — NepBOHauya/abHAas OcChb Tend, AedhopMUpOBAHHAA M0J HeHCTBUEM

HATPY30K.
n-f KPUTHYECKAst YacToTa — 4acTOTa BpauleHud, paBHas n-H coOCTBEHHOH yactoTe

CHCTEMEI, NPH KOTOPOH BO3HHMKAIOT HAHOOJbIIHE TIEpEMEILEHHS CHCTEMBI HJH ee 3Je-

MEHTOB., :
CoOcTBeHHas vacToTra H3ruOHbIX KoJeOaHHMH — uacToTa H3rHOHBIX (TNOMEepevyHbiX)

koaebanuii ynpyro#i cHCTeMbl, NpPEJAOCTAaBJEHHOH caMoii cefe nOCJe HaYaJbHOrO BO3-
M YILLCHHS.

MMpumevanne. CobcTBenHasg wacToTa M3THOHBIX KoJgaebaHMii MoxKeT OHITH
nepBOH, BTOpOH, . . ., N-H.
I'papyuporka — o FOCT 16263—70
Kamubporka — no I'OCT 16263—70.

I[TPHAO)KEHHE 3 k I'OCT 19534—71¢

Cnpasounoe

ICKHU3bl K ONPEAENEHMUAM HEKOTOPBLIX TEPMHUHOB

MexonopHbili poTop KoHCcONbHBIH poTOp

b4 YD Ld
P77 o7 V774 F772

Ueprt. | Uepr 2
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JLBYXKOHCONbHbIH POTOP CratHyeckas HeYPARHOBEUIEHHOCTb POTOpA

Lenmp mace Ocs pomopa

[nalras yenmpansHas oce uKepyuu pomopa

UepT. 4

MomeHTHAs HeypaBHOBEIIEKHOCTL POTOpa

dewmp Male Ocu nepecexaipmes

\/7aBras yenmpasshas oce UNEpYUU pomapa

Uept. &

JHHamHYecKast HEYPABHOBRIIEHHOCTh POTOPA

ljenmp Mace Jeu nepexpewuldammes
und NEPECERAIMES

dee pomapa
V7777 E F7777:| .

@ﬂ@ YCHIMPARBNAR §C6 Uheguul pamopa’

Uept. 6
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KBasucTaTHYeCKaA HeYpaBHOBEWICHHOCTb POTOPa

Uenmp Mace Doy nepecexargmes
Jcb pomopa

VIS,

w
e
T Il

Inafras yesmpassHas acs unepyul pomgpg

Hepr. 7

naBHbili BEKTOPp nucOANAHCOB POTOPA
¥ rJaBHbIl MOMeHT nucOanaHCOB poTOpa

ﬂCT

[nabnotd mMomenm My [naBreid Be
3 Kkmap
duelanancol pemapa dJucoanancol pomopo

o Jira

[nabnas uenmpasshas oce
unepyuy pomopa

Uepr. 8
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1-9, 2-9 u 3-9 cobcTBeHHbIe dopmbl H3rnbGa poropa

YUepr 9




Penaxtop E. A. 'razkosa
Texuuueckuit pegakrop H. €. Maraeesa
Koppextop E. H. Esrecaq

Caauo B Ha®, 13.0374 [logm, B meuw 16.07.74 3.0 o. a Tup. 20 000

MazaTensCTBo craugapros, Mocxpa, J1-22, Hﬂnnnpecneng:xnﬂ nep., 3
Tun. «sMockonrckHi nesaTHuK». Mockpa, JIaaua nep, 6. 3aK. 617
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